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1. WSTEP
LLPrzedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyce
wykonania i odbioru robo6t zwkanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw
wysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t zaganych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz poteenia obiektow inynierskich zgodnie z dokumentagjrojektowva.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robdét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysggiowych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochraregrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposoéb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzesimaczenia osi obiektu i punktéw
wysokdaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ackr ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposOb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzmgez
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okres$ lenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okee lenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,MJymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdllne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt
1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padeanSST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gidwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem
lub prtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowsumcici okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktdéw
zatamania trasy, powinny néiérednic: od 0,15 do 0,20 m idiugébod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy od
0,05 do 0,08 m i diugei okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isg@iej nawierzchni
bolce stalowarednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugasé okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRAET
3.1. Ogollne wymagania dotycrce spratu

Ogllne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysgimvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kigw wysokdaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadsmopomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotysee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoIne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt | materialy do odtworzenia trasy wra przewozi dowolnymi srodkami
transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMDO0 ,Wymagania ogdélne”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny éywykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow.



SST D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysal@wyych 5

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamagtgggo, Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdlowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénzyniera o wszelkich lktach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gidwnych trasy i iflu reperéw roboczych. &ly te
powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowe] g zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #fiia sie od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadotio tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by zmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynilkae z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezyimera, zostasp wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplQy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przezyiviera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i punkiggrednie osi trasy mugzyc
zaopatrzone w oznaczenia otegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktdéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. ddi znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, tetamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne pdéavidiowe] realizacji robot
naleza do obowazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osesy i punktow
wysokgciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwne pony by¢ zastabilizowane
w sposoéb trwaly, przy ayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowiazane
do punktéw pomocniczych, paionych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odleggdo
pomidzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokgoiowe (repery robocze)
wzdiuz osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkg migcdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wyno&i500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zafgée od jego konfiguracji.

Repery robocze nafg zalazy¢ poza granicami rob6t zgdanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyseych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state
na stabilnych, istniagych budowlach wzdti trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze natg zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahikéw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.
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Rzedne reperéw roboczych naje okresla¢ z taky dokladndcia, aby $redni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,osthc niwelacg podwoja w
nawhkzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj
wyrazne i jednoznaczne oliflenie nazwy reperu i jegogqdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykon& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaed@gp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
paistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cghoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach giownych i w punktachrpdnich
w odlegicici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowaniayrdscz nie rzadziej, ai
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej d@sasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie nae by¢ wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych
lub 5 cm dla pozostalych drog. ®ine niwelety punktow osi trasy naje wyznaczy
z dokladndcia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentaciji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najleizy¢ materialtdow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wévgczgdy Wykonawca robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, lsaizonych poza granicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (oklenie granicy roboét), zgodnie z dokumengacj
projektows oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robét i w miejscach zaakceptowanych przezinera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalg stosowa w przypadku nasypéw o0 wysoi@
przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych ni 1 metr. Odlegté migdzy palikami lub
wiechami naley dostosowé& do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy owej.
Odlegias¢ ta, co najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw
i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumengggjojektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektbw mostowych naje wyznaczy jego polaenie w terenie
poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétio

przyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja prjaka powinna zawietaopis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniantybiektow.

Polazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoIne” pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasciowych naley prowadzé wedilug ogdélnych zasad okfenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagani podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogllne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogdine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jestedtda obmiaru robét
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru robot

Ogblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne”
pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub piattu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkiada tgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy pfatrsei podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw giownych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupeiienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyezeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochraregrzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajapce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Pfatnag¢ robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauyv koszcie
robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyeg@nac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityefis Gtowny Urad Geodeziji
i Kartografii, Warszawa 1979.
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3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaiGIiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysal@mowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i@ksciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne8U1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikaghtécznej (SST)aswymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z usugciem drzew i krzakow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji starpwymagania dotycece robét zwiazanych
z usungciem drzew i krzewdw, wykonywanych w ramach robdygotowawczych.

1.4. Okre$ lenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00aD, Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogd6Ilne wymagania dotyczce robot
Ogollne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt
1.5.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt
3.

3.2. Sprzgt do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robét zwzanych z usukciem drzew i krzakéw naky stosowa:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do  karczowania pni oraz ich usgnia z pasa drogowego,
- spycharki,
- koparki lub cagniki ze specjalnym osprztem do prowadzenia prac zwanych z
wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogollne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne"
pkt 4.
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4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpip oraz gajzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wart@¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.)
powinny by transportowane w sposob nie poweayjich uszkodage

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMDO0 ,,Wymagania ogdélne”
pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usurciem drzew i krzakdw obejmajwyciecie i wykarczowanie
drzew i krzakow, wywiezienie pni, karpiny i gat poza teren budowy na wskazane miejsce,
zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie na migszastatéci po wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdwinnych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowejwip@n byt oczyszczony z drzew
i krzakow.

Zgoda na prace za#Zane z usurnciem drzew i krzakow powinna byizyskana przez
Zamawiajcego.

Wycinkg drzew o wiaciwosciach materiatu iytkowego naley wykonywa w tzw.
sezonie¢bnym, ustalonym przez tgniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopow, z ktérych drujest przeznaczony do
wbudowania w nasypy, teren najeoczyci¢ z raslinnosci, wykarczowé pnie i usuné
korzenie tak, aby zawad® czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do whuztoav
w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypOw teren nagle oczysci¢ tak, aby cgsci roslinnosci nie
znajdowaly si na gebokasci do 60 cm porej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypu,
z wyjatkiem przypadkow podanych w punkcie 5.3.

Raoslinnos¢ istniepca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona dmiesa,
powinna by przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktéra
ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona pvy&onawe, to powinna by
ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaawemy przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajcage s¢ w pasie rob6t ziemnych, powinny dy
wykarczowane, za wyjkiem nas¢pujacych przypadkéw:

a) w obrebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i ista@g rzdna terenu
w tym miejscu znajduje i co najmniej 2 metry od powierzchni projektowakejony
drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostag/ pod nasypami powinny éy
sciete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchnterenu. Powysze odsipstwo od ogdinej
zasady, wymagagej karczowania pni, nie ma zastosowaniazelje przewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstaasypu,

b) w obrbie wyokeglenia skarpy wykopu przecirgego st z terenem. W tym przypadku
pnie powinny by $ciete rowno z powierzchaiskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych gmiaaley wypemini gruntem
przydatnym do budowy nasypdéw i =2z&g¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi
w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Doty w obebie przewidywanych wykopow, nale tymczasowo zabezpieazyrzed
gromadzeniem siw nich wody.
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Wykonawca ma obowkek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewa
przedstawigce wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity
tej wlasciwosci w czasie robot.

Miode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinng by
wykopane z din ostrancicia, w sposéb, ktory nie spowoduje trwalych uszkadze
a nasgpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunitej roslinnosci

Sposbéb zniszczenia pozosta@io po usungtej roslinnosci powinien by zgodny
z ustaleniami SST lub wskazaniamiymiera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego
sprztu, to sposdb wykonania powinien odpowiadaaleceniom producenta spia.
Nieuzyteczne pozostadgi po przerdbce powinny ldyusunéte przez Wykonawg z terenu
budowy.

Jezeli dopuszczono spalaniestimnosci usungtej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowzek zadbé, aby odbylo siono z zachowaniem wszystkich wymogéw
bezpieczéstwa i odpowiednich przepiséw.

Zaleca s stosowanie technologii, umlawiajacych intensywne spalanie,
z powstawaniem matej #ei dymu, to jest spalanie w wysokich stosach allpalanie
w dofach z wymuszonym doptywem powietrza. Po Aakeniu spalania ogiepowinien by
catkowicie wygaszony, bez pozostawienigykch s¢ czsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdy zmusity Wykonawe do odsipienia
od spalania lub jego przerwania, a hagromadzonyenmaatdo spalenia stanowi przeszkod
w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien @agugo w miejsce tymczasowego
skladowania lub w inne miejsce zaakceptowane pizgmiera, w ktérym hdzie maliwe
dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny ldyusungte przez Wykonawgz terenu budowy.
Jeili pozostaldci po spaleniu, za zgadinzyniera, 8 zakopywane na terenie budowy, to
powinny by one ukladane w warstwach. Xk warstwa powinna IByprzykryta warstw
gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbprzykryta warstw gruntu o grubgci, co najmniej 30
cm i powinna by odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostdlci po spaleniu nie mag
by¢ zakopywane pod rowami odwadnigymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych
odbywa st przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolIne” pkt 6.

6.2. Kontrola robo6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakii robot polega na wizualnej ocenie kompldtiousungcia
roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. &agzenie gruntu wypemigiego
dolty powinno spetia odpowiednie wymagania oldlene w SST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@MQWymagania ogdlne”
pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow rob6t zwazanych z usurciem drzew i krzakow jest:
- dla drzew - sztuka,
- dla krzakow - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdélne”
pkt 8.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgOlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy pfatrsei podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuije:
wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakdéw,
wywiezienie pni, karpiny i gati poza teren budowy lub przerobienie ¢gaina koe
drzewnry, wzgkdnie spalenie na miejscu pozostaigpo wykarczowaniu,
zasypanie dotow,
uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowe] specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyce
wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskalistyc
Daleszyce.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodlowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t ziemnych w
czasie budowy lub modernizacji drég.

1.4. Okre$ lenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub rangu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami
rowow.

1.4.3.Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysadk@rzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop plytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8.Wykop éredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wp@ mailej nénosci, charakteryzujcy sie znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod ohgeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie okédony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki
nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadaj sie pod dziataniem wody destylowanej; maj
wytrzymatai¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow wybuchowych albo nagdzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.14.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania péey potazone poza pasem robot
drogowych.
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1.4.150dkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigi®ia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanychbddowy nasypdw oraz innych prac
zwiagzanych z trasdrogows.

1.4.16 Wskanik zag:szczenia gruntu - wielkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

P4 - OeStos¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m®),

Pds - Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotod optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], shca do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/n).

1.4.17. Wskaznik réznoziarnistdci - wielko$¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow
niespoistych, okidona wg wzoru:

U = %
dio
gdzie:

deo - s$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm),
dio - s$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrumm).

1.4.18.Wskanik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszyimchzeniu badane] warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnghthzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiggdwym, wytwarzany z wysoko
polimeryzowanych widkien syntetycznych, w tym twpmz termoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowychharakteryzujcy sk migdzy innymi
duza wytrzymaicicia oraz wodoprzepuszczakui, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-
EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmaj geotkaniny, geowiokniny, geodzianiny, georusztyeosiatki,
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymiiN8[13].

1.4.20. Pozostale ok&enia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot

Ogllne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0glIne”
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2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wysgpujacy w podizu wykopu jest gruntem rodzimym, ktOryedrie
stanowit podige nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych koustfi nawierzchni
podatnych i péisztywnych [12] powinien charaktenyzd si grum nosnosci Gi.  Gdy
podiaze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymaci, naleey podiaze doprowadZi
do grupy néncsci G; zgodnie z dokumentacja projektwsSST.

3. SPRAET
3.1. Ogollne wymagania dotycrce spratu

Ogllne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazsie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntdw (neidzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechanicziye.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruigpwcharki, zgarniarki, rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, tamochgi itp.),
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i uktadania geosyntetykdw

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykow Wykonawmawinien wywaé
odpowiedniego spetu zalecanego przez producenta. Wykonawca hie pewistosowa
sprztu mogicego spowodowauszkodzenie ukladanego materiatu.

4. TRANSPORT

Ogllne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0glIne”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia rob6t

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMQ00 ,Wymagania ogdolne”.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa stateczn& w catym
okresie prowadzenia rob6t, a naprawa uszkedasynikajcych z nieprawidlowego
uksztaltowania skarp wykopu, ich pogma lub innych odgpstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonaweg,.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym
stopniu przydatniwi do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, wos®b
uniemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgtistwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wganzgody layniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by¢ bezpdrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad. O lileynier dopyci czasowe
skladowanie odspojonych gruntow, rigige odpowiednio zabezpieazyprzed nadmiernym
zawilgoceniem.
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5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdétadiemnych powinno
spetnig wymagania, dotycze minimalnej wartéci wskanika zagszczenia ¢), podanego
w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robét ziemnych

Minimalna warté¢ I dla:

Strefe autostra innych drég
korpust i drog kategoria kategoria
ekspresowych| ruchu KR3- |ruchu KR1-
KR6 KR2
Gorna warstwa o gruoi | 1,03 1,00 1,00
20cm

Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni rob6t
ziemnych

1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyul spelniaj wymaganego
wskaznika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naie je dogsci¢ do
wartasci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osagnicte
przez bezp&ednie zagszczanie gruntow rodzimych, to nale podp¢ srodki w celu
ulepszenia gruntu podta, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbd wskanika
zag:szczenia. Moliwe do zastosowaniarodki, o ile nie § okreslone w SST, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacjyinierowi.

Dodatkowo mana sprawdZi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni roboét ziemnych
na podstawie pomiaru wtornego modutu odksztatcEnegodnie z PN-02205:1998

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédbavarstwy
gruntu (nadktadu) powsgj rzednych robét ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po
nim jedynie ruch maszyn wykoragych & czynnag¢ budowlaa. Moze odbywé sk jedynie
sporadyczny ruch pojazdéw, ktore nie spowadigizkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikgych z niedotrzymania
podanych powsyej warunkéw obaiza Wykonawe rob6t ziemnych.

5.4. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny ¢byykonane zgodnie z dokumentaci
projektows i SST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00.
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6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzemjodnaci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej i SST. W czasmnkoli szczeglla uwag; nalery
zwréck na:

a) sposob odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

¢) odwodnienie wykopOw w czasie wykonywania robét igfozakaczeniu,

d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),

e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug vagan okreslonych w pkt. 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru robét zwizanych z wykonaniem wykopéw jest £.rabmiar robét polega
na okrdleniu faktycznego zakresu robét i obejmuje robowarte w umowie oraz
dodatkowe, ktorych potrzeb wykonania zaakceptowat Kierownik Projektu. Obmiaru
dokonuje wykonawca w sposob ooy w warunkach kontraktu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0@Wymagania ogolne”.

Kierownik Projektu oceni jak& wykonanych robét oraz ich zgoditoz dokumentag
projektows i SST na podstawie:

- przedstawionych przez Wykonagvcwynikow badéa i pomiarébw kontrolnych
z biezacej kontroli

- na podstawie oceny wizualnej robot, badapomiarow wilasnych oraz zleconych
przez Kierownika Projektu laboratorium Zamawdggo

- na podstawie pomiaréw kontrolnych w czasie odbiohot.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i SST jeeli wszystkie
wyniki bada i pomiarow spetniaj wymagania.

W przypadku stwierdzenia usterek, Kierownik Prajekistali zakres robot poprawkowych
a Wykonawca wykona je w ustalonym terminie na kegasny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogollne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0@Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwykopdw w gruntach nieskalistych obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytaétun

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zag:szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- rozplantowanie urobku na odkiadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
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- rekultywacg; terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.

No O

PN-B-02480:198

2. PN-B-04481:198
3.

PN-B-04493:196
PN-S-02205:199
PN-1ISO10318:199
PN-EN-963:199¢
BN-64/893-01

BN-64/893:-02

Grunty budwlane. Okrélenia. Symbole
Podziat i opis gruntow

Grunty budowlane. Badania probek grun
Grunty budowlane. Oznaczanie kapilagaic
biernej

Drogi samochodowe. Roboty ziemi
Wymagania i badania

Geotekstylie— Terminologi:

Geotekstylia i wyroby pokrewi

Drogi samochodowe. Oznaczenie waka
piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie mod
odksztalcenia nawierzchni podatnych i padio
przez obcizenie piyt
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaahtécznej (SST)swymagania dotycze
wykonania i odbioru robét zekanych z wykonywaniem przepustéw.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t aganych z
wykonaniem przepustow pod korpdrogi.

1.4. Okre$ lenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zam#tej obudowy konstrukcyjnej, stacy do
przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypami kotpusogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.2. Prefabrykat (element prefabrykowany) -e&z konstrukcyjna wykonana w zakladzie
przemystowym, z ktérej po zmontowaniu na budowiezma wykon& przepust.

1.4.3. Przepust monolityczny - przepust, ktérego konsfaukeagna tworzy jednolid catasé¢, z
wyjatkiem przerw dylatacyjnych i wykonana jest w égaimma mokro.

1.4.4. Przepust prefabrykowany - przepust, ktérego koksiau nadna wykonana jest
z elementow prefabrykowanych.

1.4.5. Przepust betonowy - przepust, ktérego konstrukejaanwykonana jest z betonu.
1.4.6. Przepustelbetowy - przepust, ktérego konstrukcjammwykonana jest zelbetu.

1.4.7. Przepust ramowy - przepust, ktérego konstrukcgmaavykonana jest w ksztalcie ramownicy
pracujcej na obgcizenie pionowe i poziome.

1.4.8. Przepust sklepiony - przepust, w ktérym zma@ wydzielt gérm konstrukcg tukowa
przenoszca obchzenie pionowe i poziome oraz fundament tuku.

1.4.9. Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjgnaowykonana jest z rur betonowych lub
zelbetowych.

1.4.10. Scianka czotowa przepustu - element pokawy lub kaicowy przepustu w postaécian
réwnolegtych do osi drogi (lub glowic kotnierzowychstwzacy do maliwie fagodnego (bez
ditawienia) wprowadzenia wody do przepustu oraz ddtmaymania stokoéw nasypu drogowego,
ustabilizowania stateczéci calego przepustu i eziowego zabezpieczenia elementéredkowych
przepustu przed przemarzaniem.

1.4.11. Skrzydta wlotu lub wylotu przepustu - konstrukcpezce s¢ ze sciankami czotowymi
przepustu, rownolegte, prostopadie lub drle® do osi drogi, siace do zwikszenia zdolngi
przepustowej przepustu i podtrzymania stokéw nasypu

1.4.12. Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,MJymagania ogdlne"
pkt 1.4.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogllne wymagania dotygze robdét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycre materiatdw

Ogllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustébjtych niniejsz SST a:
- beton,
- materialy na fawy fundamentowe,
- materialy izolacyjne,
- deskowanie konstrukcji betonowychelbetowych,
- kamien famany dascianek czotowych.

2.3. Beton i jego sktadniki
2.3.1.Wymagane wigciwosci betonu

Poszczegbine elementy konstrukcji przepustu betego w zalenosci od warunkow
ich eksploatacji, naly wykonywa zgodnie z ,Wymaganiami i zaleceniami dotycymi
wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych” [45betonu klasy co najmniej:

- B 30 - prefabrykatyscianki czotowe, przepusty, skrzydetka,
- B 25 - fundamenty, warstwy ochronne.

Beton do konstrukcji przepustow betonowych mupshsiac nastpujace wymagania

wg PN-B-06250 [8]:

- nasgkliwosé nie weksza nk 4 %,

- przepuszczalni@ wody - stopié wodoszczelngci co najmniej W 8,

- odpornd@¢ na dziatanie mrozu - stopienrozoodpornéci co najmniej F 150.

2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do wyrobu betonowych elemenk@nstrukcji przepustow
powinno spetni@ wymagania normy PN-B-06712 [12] dla kruszyw dooétv klas B 25,
B 30 i wyzszych.
Grysy

Do betonéw stosowa nalezy grysy granitowe lub bazaltowe o maksymalnym

wymiarze ziarna do 16 mm. Stosowanie grysow z ihrskat dopuszczaespod warunkiem
zaakceptowania przezayniera.

Grysy powinny odpowiadavymaganiom podanym w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania dla grysu do betonowych eldetkonstrukcji przepustow

Lp. | Wiasciwosci Wymagania

1 Zawartg¢ pytow mineralnych, %, nie wiej | 1
niz:

2 Zawarta¢ ziarn nieforemnych, %, nie waej | 20

niz:
3 Wskaznik rozkruszenia, %, nie wtej ni:
- dla grysow granitowych 16
- dla grysow bazaltowych i innych 8
4 Nasakliwosé, %, nie wecej niz: 1,2

5 Mrozoodpornag¢ wg metody bezpawedniej, >
%l
nie wicej nz

6 Mrozoodporné¢ wg zmodyfikowane
metody bezpg&redniej (wg PN-B-11112 10
[19]), %, nie wgcej niz:

7 ZawartG¢ zwiazkOw siarki, %, nie wicej 0,1
niz:

8 Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, %, nie  [0,25
wigcej niz:

9 ZawartG¢ zanieczyszczeorganicznych
Barwa cieczy nad kruszywem nie
ciemniejsza ri:

wzorcowa

nie wywotupca
10 |Reaktywnd¢ alkaliczna (wg PN-B-06714-34wigkszenia wymiardw

[18]) liniowych ponad 0,1%
11 | Zawarté¢ podziarna, %, nie wcej ni: 5
12 | Zawarté¢ nadziarna, %, nie wiej niz: 10
Piasek

Nalezy stosowa piaski pochodzenia rzecznego, albeddre kompozyg piasku
rzecznego i kopalnianego ptukanego. Piaski powindpowiadé wymaganiom podanym
w tablicy 2.
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Tablica 2. Wymagania dla piasku do betonowych efgte konstrukcji
przepustow

Lp. | Wihasciwosci Wymagania

1 | Zawartag¢ pytdw mineralnych, %, nie  |1,5
wigcej niz:

2 | Zawartg¢ zwiazkdw siarki, %, nie wicej | 0,2
niz:

3 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie| g 25
wigcej niz:

4 | Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych. | wzorcowa
Barwa cieczy nad kruszywem nie
ciemniejsza ri:

_ nie wywotupca
5 |Reaktywnd¢ alkaliczna (wg PN-B- zwigkszenia wymiarow

06714-34 [18]) liniowych ponad 0,1%

Zawartg¢ poszczegolnych frakcji w stosie okruchowym piapkwinna wynosi:
do 0,25mm - od 14019 %
do0,5mm - od33do48%
do1lmm - 0d57do 76 %
ZWir
Zwir powinien spetnia wymagania normy PN-B-06712 [12] dla marki 30 w reske
cech fizycznych i chemicznych.
Ponadto mrozoodpord® zwiru badam zmodyfikowam metody bezpdredni
wg PN-B-11112 [19] ograniczagsilo 10 %.
Zwir powinien odpowiadawymaganiom podanym w tablicy 3.
Tablica 3. Wymagania dlaviru marki 30 do betonowych elementow konstrukciji

przepustéw
Lp. | Whasciwosci Wymagania
1 Wytrzymatas¢ na miadzenie, wskanik rozkruszenia, %, 12
nie wigcej niz:
2 Zawartd¢ ziarn stabych, %, nie weej niz: 5
3 Nasikliwos¢, %, nie wecej niz: 1,0
Mrozoodporné¢ po 25 cyklach i po 5 cyklach, %, nie |5 g
wiecej niz:
5 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, %, nie wgej niz: 20
6 Zawart@¢ pytdw mineralnych, %, nie wcej niz: 15
7 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz: 0,25
8 Zawartd¢ zwiazkow siarki, %, nie wicej niz: 0,1
9 Zawartdgi¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy |\wzorcowa

nad kruszywem nie ciemniejsza:ni
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Rysunek 1. Krzywe graniczne uziarnienia kruszywénemnu

2.3.3. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Sktadniki mieszanki mineralnej dla betonu powinioy¢ tak dobrane, aby krzywa
uziarnienia mieszanki mineralne] réo#ta sk w krzywych granicznych pola dobrego
uziarnienia, rys. 1.

2.3.4.Skladowanie kruszywa

Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi as@rnyami kruszyw. Podie sktadowiska
powinno by rowne, utwardzone i dobrze odwodnione, aby nieuéip do zanieczyszczenia
kruszywa w trakcie jego skladowania i poboru.

Poszczeg6lne  kruszywa nale skladowa oddzielnie, w  zasiekach
uniemaliwiajacych wymieszanie sisasiednich pryzm. Zaleca i aby frakcje drobne
kruszywa (porgej 4 mm) byly chronione przed opadami za pogygandek lub zadasze

Warunki skifadowania oraz lokalizacja sktadowiskawmny by wczeniej
uzgodnione z laynierem.

2.3.5.Cement
2.3.5.1 Wymagania

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementavstkokcji przepustow winien
spetiad wymagania normy PN-B-19701 [21].

Nalezy stosowa wylacznie cement portlandzki (bez dodatkow). Do betddas

B 25, B 30 i B 40 naley stosowa cement klasy 32,51 42,5.
Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 4.
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Tablica 4. Wymagania og6lne dla cementu étorowych elementow konstrukcji

przepustéw
Wymagania Marka cementu
Lp.
42,k 32,5
1 |Wytrzymalas¢ na po 2 dniach 10 -
sciskanie,
MPa, nie mniej ra: po 7 dniach - 16
po 28 dniach 42,5 32,5
2 |Czas wazanie pocatek wigzania, 60 60
najwczé-niej po
uptywie min. 12 12
koniec wazania
najp&niej, h
3 | Stala¢ okjetosci, mm wiecej niz: 10 10
nie
4 | Zawarta¢ SCs, % masy cementu, nie gaej niz: | 3,5 3,5
5 |Zawartc¢ chlorkéw, %, nie wicej niz: 0,1C 0,1C
6 |Zawartag¢ alkaliow, %, nie wicej niz: 0,6 0,6
7 |kaczna zawart& dodatkow specjalnyc
(przyspieszagcych twardnienie, plastyfikagych, 5.0 5.0
hydrofobizupcych) i technologicznych, ’ ’
dopuszczonych do stosowania przez ITB, % masy
cementu, nie wcej ni

Cement powinien pochodziz jednegozrodia dla danego obiektu. Pochodzenie
cementu i jego jakid okreslona atestem - musi byatwierdzona przez hyniera.

2.3.5.2 Przechowywanie cementu

Warunki przechowywania cementu powinny odpowtadaymaganiom normy
BN-88/6731-08 [36].

Miejsca przechowywania cementu mdiy¢ nastpujace:
a) dla cementu workowanego

- sklady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone naryw terenie, zabezpieczone

z bokow przed opadami),

- magazyny zamkaie (budynki lub pomieszczenia o szczelnym dacimianach),

b) dla cementu luzem - zbiorniki stalowelbetowe lub betonowe. W k@dym ze zbiornikow
nalezy przechowywéa cement jednego rodzaju i klasy, pocharyzod jednego dostawcy.

2.3.6.Stal zbrojeniowa

Stal stosowana do zbrojenia betonowych elementémstkukcji przepustéw musi
odpowiadé wymaganiom PN-H-93215 [29].

Klasa, gatunekdrednica musi b§ zgodna z dokumentagprojektows lub SST.

Nie dopuszcza sizamiennego iycia innych stali i innychsrednic bez zgody
Inzyniera.

Stal zbrojeniowa powinna By skladowana w sposob izolowany od padio
gruntowego, zabezpieczona od wilgoci, chronionagdksztalceniem i zanieczyszczeniem.
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2.3.7.Woda

Woda do betonu powinna odpowigdaymaganiom PN-B-32250 [24].

Bez bada laboratoryjnych mina stosowawodocagowa wodk pitna.

Woda pochodgca z watpliwych zrodet nie mae by uzyta do momentu jej
przebadania na zgod§toz podal norma.

2.3.8.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinny¢ébgtosowane, fi przewiduje to
dokumentacja projektowa i SST, przy czym w przypadkaku danych dotyazych rodzaju
domieszek, ich dobdr powinien bydokonany zgodnie z zaleceniami PN-B-06250 [8].
Domieszki powinny odpowiadadPN-B-23010 [22].

2.4. Materialy izolacyjne

Do izolowania drogowych przepustow betonowychicianek czolowych naky
stosowé& materialy wskazane w dokumentacji projektowej BST posiadage aprobat
techniczi oraz atest producenta:

— emulsja kationowa wg EmA-94. IBDIM [44],

roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [23]

lepik asfaltowy na gaco bez wypetniaczy wg PN-C-96177 [25],

papa asfaltowa wg BN-79/6751-01 [38] oraz wg BNe8&1-03 [39],

wszelkie inne i nowe materialy izolacyjne sprawdzodgwiadczalnie i posiadage
aprobaty techniczne - za zgplthzyniera.

2.5. Elementy deskowania konstrukcji betonowych zelbetowych

Deskowanie powinno odpowiagdlawymaganiom okrdonym w PN-B-06251 [9].
Deskowanie nafegy wykona z materialtdow odpowiadggych nasipujacym normom:

— drewno iglaste tartaczne do robot ciesielskich WgRr95017 [26],

— tarcica iglasta do rob6t ciesielskich wg PN-B-062%1i PN-D-96000 [27],

— tarcica léciasta do drobnych elementéw jak kliny, klocki ipg PN-D-96002 [28],

- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [35],

— $ruby, wkrty do drewna i podkifadki dérub wg PN-M-82121 [31], PN-M-82503 [32],
PN-M-82505 [33] i PN-M-82010 [30],

— piyty pilsniowe z drewna wg BN-69/7122-11 [40] Ilub sklejka deodporna
odpowiadagca wymaganiom ok&onym przez Wykonawg i zaakceptowanym przez
Inzyniera.

Dopuszcza siwykonanie deskowaz innych materiatdw, pod warunkiem akceptacji

Inzyniera.

2.6.Zelbetowe elementy prefabrykowane

Ksztalt i wymiaryzelbetowych elementow prefabrykowanych do przepustianek
czolowych powinny b¥ zgodne 2z dokumentagcj projektows. Odchyiki wymiaréw
prefabrykatow powinny odpowiad#@N-B-02356 [2].

Powierzchnie elementow powinny ogtadkie i bez rakdw, gknigé i rys. Dopuszcza
sie drobne pory jako pozostdld po pcherzykach powietrza i wodzie deglgbkasci 5 mm.

Po wbudowaniu elementéw dopuszczavgyszczerbienia kragdzi o gkbokasci do
10 mm i diugaéci do 50 mm w liczbie 2 sztuk na 1 m krglzi elementu, przy czym na jednej
krawedzi nie mae by wiecej niz 5 wyszczerbig.

Skladowanie elementéw powinno odbywak na wyrdwnanym, utwardzonym
i odwodnionym podiou. Poszczegblne rodzaje elementow powinny¢ Iskladowane
oddzielnie.
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2.7. Materiaty na tawy fundamentowe

Czs¢ przelotowa przepustu i skrzydetka nadyy¢ posadowione na:
lawie fundamentowej z pospoiki spetaiegj wymagania normy PN-B-06712 [12],
lawie fundamentowej z gruntu stabilizowanego cemm@nt spetiajcej wymagania
SST D-04.05.01 ,Podbudowa i ulepszone peédita gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem”,
fundamencie z piyt prefabrykowanych z betonu zbregm, speiniacym wymagania
materialowe podane w niniejszej SST,
fundamencie z plyty z betonu wylewanego spetciain wymagania materiatowe podane
W niniejszej SST.

2.8. Kamien tamany doscianek czotowych

od

Mozna stosow& na scianki czotowe kamie famany, o cechach fizycznych
powiadagcych wymaganiom PN-B-01080 [1].
Cechy wytrzymatéciowe i fizyczne kamienia powinny odpowigdaymaganiom

podanym w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania wytrzymdloiowe i fizyczne kamienia tamanego

Lp. | Whasciwosci Wymagani| Metoda badawg
a
1 | Wytrzymalai¢ nasciskanie, MPa, c
najmniej, w stanie:
- powietrznosuchym 61 PN-B-04110 [5]
- hasycenia wodgl 51
- po badaniu mrozoodporém 46
2 | Mrozoodpornéé. Liczba cykli
zamraania, po ktérych wyspuja 21 PN-B-04102 [4]
uszkodzenia powierzchni, kradzi lub
narazy, Co najmniej:
3 | Odporna¢ na niszczce dziaanie
atmc_)s_fery przem_ys’fowej: Kanfisnie 0d 0,5 do | PN-B-01080 [1]
powinien ulega niszczeniu w 10
srodowisku agresywnym, w ktérym
zawartéé SO w mg/n? wynosi:
4 |Scieralng¢ na tarczy Boehmego, mi
nie wicej niz, w stanie: PN-B-04111 [6]
- powietrznosuchym 2,5
- nasycenia wog 5
5 | Nasakliwos¢ woda, %, nie wgcej niz: 5 PN-B-04101 [3]

Dopuszcza ginastpujace wady powierzchni licowej kamienia:
wgtebienia do 20 mm, o rozmiarach nie przekrapzggh 20 % powierzchni,
szczerby oraz uszkodzenia kkglzi i naray o gkbokasci do 10 mm, przy acznej
diugasci uszkodzé nie wicej niz 10 % diugdci kazdej kravedzi.

Kamien tamany naley przechowywé& w warunkach zabezpiecaaych przed

zanieczyszczeniem i zmieszaniem poszczegollnychristgajow.
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2.9. Zaprawa cementowa

Do kamiennegcianki czofowej naley stosowa zaprawy cementowe wg PN-B-14501
[20] marki nie niszej ng M 12.

Do zapraw naley stosowa cement portlandzki lub hutniczy wg PN-B-19701 [21]
piasek wg PN-B-06711 [7] i wadvg PN-B-32250 [24].

3. SPRAET
3.1. Ogollne wymagania dotycrce spratu

Ogllne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonywania przepustow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustu scianki czotowej powinien
wykaza sk mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— koparki do wykonywania wykopdéwgdokich,
- sprztu do ecznego wykonywania plytkich wykopdéw szerokoprzestrzych,
— zurawi samochodowych,
— betoniarek,
— innego sprgtu do transportu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogllne wymagania dotysee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoIne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw
4.2.1.Transport kruszywa

Kamien i kruszywo naley przewoz¢ dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mmnkruszywami
i nadmiernym zawilgoceniem.

Sposoby zabezpieczania wyrobow kamiennych podchasisportu powinny
odpowiadé BN-67/6747-14 [37].

4.2.2. Transport cementu

Transport cementu powinien bygodny z BN-88/6731-08 [36].

Przew6z cementu powinien odbyivak dostosowanymi do tego cekrodkami
transportu w warunkach zabezpieazgch go przed opadami atmosferycznymi,
zawilgoceniem, uszkodzeniem opakowania i zanieczgsrem.

4.2.3.Transport stali zbrojeniowe]

Stal zbrojeniow mozna przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagrych przed powstawaniem korozji i uszkodzeniamima@icznymi.

4.2.4 Transport mieszanki betonowe]
Transport mieszanki betonowej powinien odbywa zgodnie z norrp PN-B-06250

[8].
Czas transportu powinien spethiavymog zachowania dopuszczalnej zmiany
konsystencji mieszanki uzyskanej po jej wytworzeniu
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4.2 .5.Transport prefabrykatow

Transport wewegtrzny

Elementy przepustéw wykonywane na budowie gnlogf przenoszone po uzyskaniu
przez beton wytrzymaidai nie nizszej nk 0,4 R (W).
Transport zewgtrzny

Elementy prefabrykowane m@dy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
W SposoOb zabezpiecaay je przed uszkodzeniami.

Do transportu mma przekazaelementy, w ktérych beton aghat wytrzymatas¢ co
najmniej 0,75 R (W).

4.2.6.Transport drewna i elementéw deskowania

Drewno i elementy deskowania ngleprzewozé w warunkach chroacych je przed
przemieszczaniem, a elementy metalowe w warunkatiezpieczagrych przed korozj
i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM , Wymagania ogdélne”
pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
— odwodnienia terenu budowy w zakresie i formie uzgodej z Irzynierem,
— regulacji cieku na odcinku posadowienia przepustaliug dokumentacji projektowej lub
SST,
— czasowego przedenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustudekumentacji
projektowej, SST lub wskazdéwekzyniera.

5.3. Roboty ziemne
5.3.1.Wykopy

Sciany wykopow winny by zabezpieczone na czas rob6t wg dokumentacji
projektowej, SST i zalegelnzyniera. W szczegdlrigi zabezpieczenie me polegé na:
— stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,

— podparciu lub rozparciécian wykopow,
— stosowaniugcianek szczelnych.

Do podparcia lub rozparcidcian wykopéw mana stosowa drewno, elementy
stalowe lub inne materialy zaakceptowane przeyniera.

Stosowandcianki szczelne magby¢ drewniane albo stalowe wielokrotnegaytku.
Typ scianki oraz sposab jej zatpienia w grunt musi byyzgodny z dokumentagprojektows
i zaleceniami layniera.

Po wykonaniu robofcianke szczellm nalezy usuraé, za powstad szczelir zasypa
gruntem i zagscic.

W uzasadnionych przypadkach, za zgothzyniera, scianki szczelne mama
pozostawé w gruncie.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna lpozostawiona niedobrana
warstwa gruntu, o gruoi co najmniej 20 cm od projektowanego dna wykoplarstwa ta
powinna by usungta fcznie lub mechanicznie z zastosowaniem  koparki
z oprzyradowaniem nie powodagym spulchnienia gruntu.

Odchyiki rzdnej wykonanego podia od rzdnej okrélonej w dokumentacji
projektowej nie mee przekracza+1,0 cm i-3,0 cm.
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5.3.2.Zasypka przepustu

Jako materiat zasypki przepustu nglstosowa zwiry, pospoiki i piaski co najmniej
srednie.

Zasypk nad przepustem nale uklad& jednoczénie z obu stron przepustu,
warstwami jednakowej gruboi z jednoczesnym zagzczeniem wedlug wymaga
dokumentacji projektowej lub SST.

Wskaniki zageszczenia gruntu w wykopach i nasypach hnaleprzyjmowa
wg PN-S-02205 [34].

5.4. Umocnienie wlotow i wylotow

Umocnienie wlotow i wylotow naly wykona& zgodnie z dokumentacprojektows
lub SST. Umocnieniu podlega dno oraz skarpy wiatylotu.

5.5. Lawy fundamentowe pod przepustami

tawy fundamentowe powinny Bywykonane zgodnie z dokumentagrojektows
i SST.
Dopuszczalne odchyiki dla faw fundamentowych puztw wynosz:
a) renice wymiarow fawy fundamentowej w planie:
+ 2 cm dla przepustow sklepionych,
+ 5 cm dla przepustéw pozostatych,
b) réznice rzdnych wierzchu fawy:
+ 0,5 cm dla przepustow sklepionych,
+ 2 cm dla przepustow pozostalych.
Réznice w niwelecie wynikajce z odchylek wymiarowych ¢dnych tawy, nie mog
spowodowa spktrzenia wody w przepicie.

5.6. Roboty betonowe
5.6.1.Wykonanie mieszanki betonowe]

Mieszanka betonowa dla betonowych elementéw kokgjir przepustéw powinna
odpowiadé wymaganiom PN-B-06250 [8].

Urabialng¢ mieszanki betonowej powinna pozwolna uzyskanie maksymalnej
szczelnéci po zawibrowaniu bez wygtienia pustek w masie betonu lub na powierzchni.

Urabialng¢ powinna by dostosowana do warunkéw formowania, gkreych przez:
- ksztalt i wymiary elementu konstrukcji orazsidazbrojenia,
- zakfadan gtadka¢ i wyglad powierzchni betonu,
- sposoby ukladania i zaggczania mieszanki betonowej.

Konsystencja powinna bynie rzadsza od plastycznej, badana wg normy PNZ50
[8]. Nie maze ona by oshgnita przez wiksze zuycie wody nik to jest przewidziane
w sktadzie mieszanki. Zaleca g¢sisprawdzanie daviadczalne urabiali@i mieszanki
betonowej przez praformowania w warunkach zkbnych do rzeczywistych.

Zawartg¢ powietrza w zagszczonej mieszance betonowej niezmprzekracz&a 2 %
w przypadku niestosowania domieszek napowiefcyah i od 4,5 do 6,5 % w przypadku
stosowania domieszek napowietezgich.

Recepta mieszanki betonowej 1edby¢ ustalona dowolp metody doswiadczalm lub
obliczeniowo-déwiadczalr zapewniajca uzyskanie betonu o wymaganych §aavosciach.

Do celéow produkcyjnych natg sporadzic recep¢ robocza, uwzgkdniajaca
zawilgocenie kruszywa, pojemétourzadzenia mieszagego i sposob dozowania.

Zmiana recepty roboczej musi bywykonana, gdy zajdzie co najmniej jeden
z poniszych przypadkéw:
- zmiana rodzaju skfadnikow,
- zmiana uziarnienia kruszywa,
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- zmiana zawilgocenia wywolyga w stosunku do poprzedniej recepty roboczej zynian
w catkowitej ilosci wody zarobowej w 1 fmieszanki betonowej przekraczegj+5 dcnt?.

Wykonanie mieszanek betonowych musi odbyvex wytacznie w betoniarkach
przeciwbignych lub betonowniach. Skiadniki mieszanki wg rdgemboczej musz byc
dozowane wagowo z dokladétm:

+ 2 % dla cementu, wody, dodatkdw,

+ 3 % dla kruszywa.

Objetos¢ skladnikow jednego zarobu betoniarki nie powinyé niejsza ni 90 %

i nie maze by¢ wigksza nk 100 % jej pojemngxi roboczej.

Czas mieszania zarobu musthystalony déwiadczalnie, jednak nie powinien ondy
krétszy nk 2 minuty.

Konsystencja mieszanki betonowej niezmao&ni¢ sie od konsystencji zaimnej (wg
recepty roboczej) weej niz £ 20 % wskanika Ve-Be. Przy temperaturz€ G wykonywanie
mieszanki betonowej nale przerwa, za wyptkiem sytuacji szczegélnych, w uzgodnieniu
z Inzynierem.

5.6.2.Wykonanie zbrojenia

Zbrojenie powinno by wykonane wg dokumentacji projektowej, wymaga8ST
i zgodnie z postanowieniem PN-B-06251 [9].
Zbrojenie powinno b§wykonane w zbrojarni statej lub poligonowej.
Sposéb wykonania szkieletu musi zapewniezmienné¢ geometrycza szkieletu
w czasie transportu na miejsce wbudowania. Do t&ga zaleca sitaczenie wzidw na
przececiu pretéw drutem wiazatkowym wyarzonym osrednicy nie mniejszej 7i0,6 mm
(wiazanie na podwdjny krzy albo stosowa spawanie. Zbrojenie musi zachawdokladne
potozenie w czasie betonowania. Nalestosowa podkiadki dystansowe prefabrykowane
z zapraw cementowych albo z materiatobw z tworzywhicznego. Niedopuszczalne jest
stosowanie podkladek z gpdw stalowych. Szkielet zbrojenia powinien ¢bgprawdzony
i zatwierdzony przez liyniera.
Sprawdzeniu podleggj
- $rednice uytych petow,
- rozstaw pgtodw - réznice rozstawu ptdéw gidwnych w plytach nie powinny przekraéza
1 cm, a w innych elementach 0,5 cm,
- rozstaw strzemion nie powinienzri¢ sie od projektowanego o wéej niz £ 2 cm,
- roznice dlugdci pretow, polazenie miejsc kaczenia ich hakami, odgiia - nie mog
odbiegé@ od dokumentacji projektowej o ggej niz + 5 cm,
- otuliny zewrtrzne utrzymane w granicach wymagarojektowych bez tolerancji
ujemnych,
- powiazanie zbrojenia w sposOb stabilizey jego poldgenie w czasie betonowania
I zagzszczania.

5.6.3.Wykonanie deskowa

Przy wykonaniu deskowianalery stosowa zalecenia PN-B-06251 [9] dla deskawa
drewnianych i ew. BN-73/9081-02 [42] dla - stalowyc

Deskowanie powinno liywykonane zgodnie z dokumentagjrojektows i powinno
zapewnt sztywna¢ i niezmienné¢ ukladu oraz bezpiecastwo konstrukcji. Deskowanie
powinno by skonstruowane w sposéb uptiwiajacy tatwy jego montai demonta. Przed
wypetieniem mieszarnkbetonow, deskowanie powinno Bysprawdzone, aby wykluczy
wyciek zaprawy i mgliwos¢ znieksztaic lub odchylé w wymiarach betonowej konstrukcji.
Deskowania nieimpregnowane przed wypelnieniem icasnank betonowd powinny by
obficie zlewane wogl
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5.6.4.Betonowanie i pielgnacja

Elementy przepustow z betonu powinny¢bwykonane zgodnie z dokumentac)
projektows i SST oraz powinny odpowiadavymaganiom:
a) PN-B-06250 [8] w zakresie wytrzymald, nasakliwosci i odporndci na dziatanie mrozu,
b) PN-B-06251 [9] i PN-B-06250 [8] w zakresie skiadatdnu, mieszania, zaggczania,

dojrzewania, pielgnacji i transportu.

Betonowanie konstrukcji natg wykonywa wytacznie w temperaturach niezezych
niz + 5° C. W wyjtkowych przypadkach dopuszcza bietonowanie w temperaturzezsie;j
niz 5° C, jednak wymaga to zgody Zyniera oraz zapewnienia mieszance betonowej
temperatury + 20C w chwili jej uktadania i zabezpieczenia uformowgo elementu przed
utrak ciepta w czasie co najmniej 7 dni.

Bezpdrednio po zakaczeniu betonowania zaleca; girzykrycie powierzchni betonu
lekkimi ostonami wodoszczelnymi, zapobieggjmi odparowaniu wody 2z betonu
i chronacymi beton przed deszczem i inwoda.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spgelmgmagania normy
PN-B-32250 [24].

Dopuszcza siinne rodzaje piegnacji po akceptacji ltyniera.

Rozformowanie konstrukcji, eli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej,
moze nasipi¢ po osagnieciu przez beton co najmniej 2/3 wytrzymadoprojektowe;.

5.7. Wykonanie betonowych elementéw prefabrykowanyc

W przypadku wykonywania prefabrykatow elementdézepustow na terenie budowy,
ksztalt i ich wymiary powinny by zgodne z dokumentacjprojektows. Dopuszcza si
odchykki wymiarow podane w punkcie 2.6.

Srednice petéw i usytuowanie zbrojenia powinny dyzgodne z dokumentag]
projektows. Otulenie petdw zbrojenia betonem od zewtrz powinno wynosi co najmniej 30
mm dla przepustow rurowych i 40 mm dla przepustdmzyskowych. Pgty zbrojenia
powinny mie ksztait zgodny z dokumentagprojektows. Dopuszczalne odchylenie osefa
w przekroju poprzecznym od wymiaru przewidzianegokuinentag projektows moze
wynost maksimum 5 mm.

5.8. Montaz betonowych elementéw prefabrykowanych przepustusdcianek czotowych

Elementy przepustuscianki czotowej z prefabrykowanych elementéw powiroy¢
ustawiane na przygotowanym pozliozgodnie z dokumentacprojektows. Styki elementéw
powinny by wypetnione zaprawcementow wg PN-B-14501 [20].

5.9. Wykonaniescianki czotowej z kamienia tamanego

Scianka czofowa z kamienia tamanego powinng bykonana jako mur peiny na

zaprawie cementowej i odpowiadaymaganiom BN-74/8841-19 [41].

Roboty murowe z kamienia powinny d&ywykonane zgodnie z dokumentac)
projektows i SST.

Kamien i zaprawa cementowa powinny odpowiasgymaganiom pkt 2.

Przy wykonywaniucianki powinny by zachowane nagiujace zasady:

a) scianke kamiena naleey wykonyw& przy temperaturze powietrza nie mniejszet ni
0° C, a zaleca sija wykonywa w temperaturze +°%C,

b) kamienie powinny b§ oczyszczone i zmoczone przedagoiem,

c) pojedyncze kamienie powinny éytozone w taki sposéb, aby ich powierzchnie wsporne
byly mazliwie poziome, a sgsiadupce kamienie nie rozklinowywaly sipod wplywem
obchzenia pionowego; wksze szczeliny mdzy kamieniami powinny hky wypetnione
kamieniem drobnym,

d) spoiny pionowe w dwoch kolejnych warstwach kamigroavinny mij& sk,
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e) na kada warstwe kamienia powinna hiynalazona warstwa zaprawy w taki sposéb, aby
w murze nie bylo miejsc niezapeinionych zapraw
f) wyglad zewrgtrzny scianki powinien by utrzymany w jednolitym charakterze.
Scianka z kamienia powinna bywykonana tak, aby jej powierzchnia licowa byta
zblizona do ptaszczyzn pionowych lub poziomych, a kdzie przecgicia ptaszczyzn byly
w przyblzeniu liniami prostymi.

5.10. Izolacja przepustow

Przed ulgeniem izolacji w miejscach wskazanych w dokumemntacpjektowej,
powierzchnie izolowane natg zagruntowa np. przez:
- dwukrotne smarowanie betonu emalkationows w przypadku powierzchni wilgotnych,
- posmarowanie roztworem asfaltowym w przypadku pmeleni suchych,
lub iInnymi materiatami zaakceptowanymi przezyiniera.

Zagruntowan powierzchng bezpdrednio przed ulzeniem izolacji naley smarowa
lepikiem bitumicznym na gaco i utazy¢ izolacg z papy asfaltowe;.

Dopuszcza si stosowanie innych rodzajow izolacji po zaakceptowaprzez
Inzyniera. Elementy nie pokryte izolacjprzed zasypaniem gruntem rglesmarowa
dwukrotnie lepikiem bitumicznym na gmo.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0g0Ine” pkt 6.

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania rob6t przygotowawczych i rob6t ziemnyh

Kontrole robot przygotowawczych i robo6t ziemnych rigle przeprowad#i
z uwzgkdnieniem wymagapodanych w punkcie 5.2 i 5.3.

6.3. Kontrola rob6t betonowych izelbetowych

W czasie wykonywania robo6t naje przeprowadza systematyczn kontrok
skladnikow betonu, mieszanki betonowej i wykonankgtonu wg PN-B-06250 [8], zgodnie
Z tabliq 6.

Kontrola zbrojenia polega na sprawdzegiadnic, ilcéci i rozmieszczenia zbrojenia
w poréwnaniu z dokumentagprojektows oraz z wymaganiami PN-B-06251 [9].
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Tablica 6. Zestawienie wymaganych bat&tonu w czasie budowy wedtug PN-B-06250

[8]

Lp. | Rodzaj badan Metoda badéeia wg | Termin lub cgstas¢ badani
1 |Badania skiadnikow bonu
1.1. Badanie cementu PN-B-19701 [21] bezpdrednio przed gyciem
- Czasu wjzania kazdej dostarczonej partii
- stalgci objgtosci
- obecndéci grudek
1.2. Badanie kruszyv
- sktadu ziarnowego PN-B-06714-15[15] | kazdej dostarczonej partii
- ksztaltu ziarn PN-B-06714-16[16] | kazdej dostarczonej partii
- zawartec¢ pytow PN-B-06714-13[14] | kazdej dostarczonej partii
mineralnych
- zawartdci PN-B-06714-12[13] | kazdej dostarczonej partii
zanieczyszcze PN-B-06714-18[17] | bezpdrednio przed gyciem
obcych
- wilgotnasci
przy rozpoczciu robét oraz v
1.3. Badanie wody PN-B-32250 [24] przypadku stwierdzenia
zanieczyszcze
1.4. Badanie dodatko |4k cja ITB 206/77 [43]
I domieszek
2 |Badania mieszanl
betonowej przy rozpoczciu robot
- urabialndgci PN-88/B-06250 [8] |przy proj.recepty i 2 razy na
- konsystencji zmiarg robocza
przy ustalaniu recepty oraz 2 razy
- zawartdci powietrza w na zmiag roboca
mieszance betonowej
3 |Badania betor przy ustalaniu recepty oraz |

3.1. Badanie wytrzymaiai
nasciskanie na
prébkach

PN-88/B-06250 [8]

wykonaniu kadej partii
betonu

3.2. Badania nieniszgee
betonu w konstrukcji

PN-B-06261 [10
PN-B-06262 [11]

w przypadkach techniczn
uzasadnionych

3.3. Badanie nagkliwosci

PN-B-06250 [8]

przy ustalaniu recepty,3 razy
czasie wykonywania konstrukgcji
ale nie rzadziej niraz na 5000rh
betonu

3.4. Badanie odporioi na
dziatanie mrozu

3.5. Badanie
przepuszczalrei
wody

PN-B-06250 [8]

przy ustalaniu recepty 2 razy
czasie wykonywania konstrukciji,
ale nie rzadziej niraz na 5000 rh
betonu

przy ustalaniu recepty,3 razy
czasie wykonywania konstrukgcji
ale nie rzadziej niraz na 5000 rh
betonu
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6.4. Kontrola wykonaniascianki czotowej z kamienia tamanego

Przy wykonywaniuscianki czotowej z kamienia nalg przeprowadZ badania
zgodnie z BN-74/8841-19 [41] obejmaag:
a) sprawdzenie prawidtowégi utozenia i wazania kamieni véciance - przez ogtliziny,
b) sprawdzenie gruldgi scianki, z zastosowaniem dopuszczalnej odchyiki wbgéci do
+ 20 mm,
c) sprawdzenie gruldai spoin, z zachowaniem dopuszczalnej odchyiki, dla
- spoin pionowych: 12 mm + 8 mm lub - 4 mm,
- spoin poziomych: 10 mm + 10 mm lub - 5 mm,
d) sprawdzenie prawidtowéai wykonania powierzchni i kragdzi scianki:
- zwichrowanie i skrzywienie powierzchségianki: co najwyej 15 mm/m,
- odchylenie krawdzi od linii prostej: co najwiej 6 mm/m i najwyej dwa odchylenia
naz2m,
- odchylenia powierzchni i kraydzi od kierunku pionowego: co naj@gj 6 mm/m i 40 mm
na catej wysokéci,
- odchylenia goérnych powierzchni #@dej warstwy kamieni od kierunku poziomegoskje
mur ma podziat na warstwy): co najg 3 mm/m i nie wgcej nz 30 mm na calej
diugasci.

6.5. Kontrola wykonania umocnienia wlotéw i wylotow

Umocnienie wlotéw i wylotbw naly kontrolowa wizualnie, sprawdzag ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektows.

6.6. Kontrola wykonania tawy fundamentowej

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nglesprawdz:
- rodzaj materiatu zytego do wykonania fawy,
- usytuowanie tawy w planie,
- rzedne wysokséciowe,
- grubai¢ tawy,
- zgodnd¢ wykonania z dokumentacprojektows.

6.7. Kontrola wykonania elementow prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane najesprawdza w zakresie:
- ksztattu i wymiaréw (diug&, wymiary wewrmrtrzne, grubé¢ scianki - wg dokumentacji
projektowe)),
- wygladu zewrtrznego (zgodnie z wymaganiami punktu 2.6),
- wytrzymaiasci betonu ndciskanie (zgodnie z wymaganiami tablicy 6, pkf3.1
- érednicy petow i usytuowania zbrojenia (zgodnie z dokumentagrojektowy
i wymaganiami punktéw 5.6.2 i 5.7).

6.8. Kontrola pofaczenia prefabrykatéw

Pohczenie prefabrykatow powinno 6ysprawdzone wizualnie w celu poréwnania
zgodndci zmontowanego przepustu z dokumentagprojektows oraz ustaleniami
punktu 5.8.

6.9. Kontrola izolacji §cian przepustu

Izolacja $cian przepustu powinna Bysprawdzona przez aglziny w zgodnéci
z wymaganiami punktu 5.10.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogllne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@MQWymagania ogdolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:
- m (metr), przy kompletnym wykonaniu przepustu,
- szt. (sztuka), przy samodzielnej realizacjanki czotowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru robot

Ogllne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemréoieji wg
pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
wykonanie wykopu,
wykonanie faw fundamentowych,
wykonanie deskowania,
wykonanie izolacji przepustu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogollne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy pfatrsei podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie taw fundamentéw i ich péghacg,
- wykonanie deskowania,
- monta konstrukcji przepustu wraz #eiankami czotowymt’,
- zbrojenie i zabetonowanie konstrukcji przepoétu
- rozebranie deskowania,
- wykonanie izolacji przepustu,
- wykonanie zasypki z zagzczeniem warstwami, zgodnie z dokumentacpjektows,
- umocnienie wlotow i wylotéw,
- uporadkowanie terenu,
wykonanie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
1 dla przepustow wykonywanych z elementéw prefabwewych
2 dla przepustéw wykonywanych na mokro.
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Cena 1 sztcianki czotowej, przy samodzielnej jej realizagjpejmuije:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie wykopow,

- dostarczenie materiatow,

- wykonaniescianki czotoweyj:

a) w przypadkuscianki betonowej

- ew. wykonanie deskowania i priiejsze jego rozebranie,

- ew. zbrojenie elementéw betonowych,

- betonowanie konstrukcji fundamentigianki i skrzydetek lub montaelementéw
z prefabrykatow,

b) w przypadkuscianki z kamienia

- roboty murowe z kamienia tamanego,

dla wszystkich rodzajo$eianek czotowych:

- wykonanie izolacji przeciwwilgotriziowej,

- zasypkacianki czotowej,

- ew. umocnienie wlotu i wylotu,

- uporadkowanie terenu,

- wykonanie pomiarow i bada laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-0108( Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podziat i zastoaoiwe wg
wiasndgci fizyczno-mechanicznych
2. PN-B-0235¢ Tolerancja wymiarowa w budownictwie. olerancja wymiarov
elementéw budowlanych z betonu
3. PN-B-04101 Materialy kamienne. Oznaczenie rgdiwosci woda
4. PN-B-0410z Materialy = kamienne. Oznaczenie  mrodporncgci metod
bezpdredni
5. PN-B-0411( Materialy kamienne. Oznaczenie wytrzatosci nasciskanie
6. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczerdigieralrosci na tarczy Boehme
7. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraudowlanyct
8. PN-B-0625( Beton zwykly
9. PN-B-0625] Roboty betonoweidelbetowe. Wymagania technic:
10. PN-B-06261 Nieniszcace badania konstrukcji z betonu. Metoda ultveigkowa
badania wytrzymakei betonu n&ciskanie
11. PN-B-0626: Metoda sklerometryczna badania wymélosci betonu naciskanie
za pomog miotka SCHMIDTA typu N
12. PN-B-0671: Kruszywa mineralne do beto
13. PN-B-0671+12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawairzanieczyszcze
obcych
14. PN-B-0671+13 Kruszywa mineralne. Badania. OznaczaniawartGci pytow
mineralnych
15. PN-B-0671+15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie skiadunaisegc
16. PN-B-0671+16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztadttr
17. PN-B-0671+18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie gkdigiosci
18. PN-B-0671+34 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie reaktyairadkaliczne
19. PN-B-1111: Kruszywo mineralne. Kruszywa tamane do nawierzclogowyct
20. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwyk
21. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytyu. Sklad wymagania i ocen

zgodndci
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22.
23.
24,
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.
32.
33.
34.

35.
36.
37.
38.
39.
40.
41.

42.

10.2. Inne dokumenty

PN-B-2301(
PN-B-2462-~
PN-B-3225(
PN-C-9617:
PN-D-9501
PN-D-9600(
PN-D-9600z
PN-H-9321¢
PN-M-8201(
PN-M-82121
PN-M-8250:
PN-M-8250¢
PN-S-0220¢

BN-87/502¢-12
BN-88/673:-08
BN-67/674°-14
BN-79/6752-01
BN-88/675:-03
BN-69/712:-11
BN-74/884:-19

BN-73/908:-02

Domieszki do betonu. Klasyfikacja i ceslenia
Roztwér asfaltowy do gruntowal

Materialy budowlane. Woda do betondw i zap
Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stcwany na gagcc
Surowiec drzewny. Drewno tartaczne igl:

Tarcica iglasta ogélnego przeznacz:

Tarcica léciasta ogllnego przeznacze

Walcowka i pety stalowe do zbrojenia konu
Podkiadki kwadratowe w konstrukcjach drewniar
Sruby ze tbem kwadratowy

Wkrety do drewna ze tbem stkowym

Wkrety do drewna ze tbem kulisty

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wagania i badan

Gwozdzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gfadkim, cdglym
I kwadratowym

Cement. Transport i przechowyws

Sposoby zabezpieczenia wyrobow kennych podczas transpo
Materialy izolacji przeciwwilgociowej. Papa asfaita na téamie
aluminiowej

Papa asfaltowa na welonie z widkien @anych

Plyty pilsniowe z drewn

Roboty murowe. Mury z kamienia natinegc. Wymagania i badani
przy odbiorze

Formy stalowe do produkcji elementéwudowlanych z beton
kruszywowego. Wymagania i badania

43.Instrukcja ITB 206/77. Instrukcja stosowaniadeylotnych do betonéw kruszywowych.
44 Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfal@sve. IBDIM - 1994 r.
45.Wymagania i zalecenia dotyce wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych.

GDDP, Warszawa, 1990 r.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowe] specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@a gruntowego.

1.2. Zakres stosowanid SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu koryta wraz
Z zagszczeniem i profilowaniem.

1.4. Okre$ lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagani@golne" pkt 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotycgce robot

Ogollne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt
1.5.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczce sprz:tu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt
3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujgcego spretu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spet nie maze spowodowa niekorzystnego wplywu na wdeiwosci gruntu
podiaza.

4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéline"
pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w SST D-NMDO0 ,,Wymagania ogdélne”
pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do rob6t

Wykonawca powinien przygbic do wykonania koryta oraz profilowania
i zagszczenia podia bezpérednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania
I zagzszczania podia,jest maliwe wytacznie za zgodl Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae
odbyw& sk ruch budowlany, niezwrany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny
by¢ wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach rownoleglych do osi drogi
lub w inny sposdb zaakceptowany przezyhiera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umadaliwia¢ nacigniecie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robét w aghstch nie
wigkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczeglIiiai jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu,
w ktérym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przywpadkét o malym zakresie. Sposob
wykonania musi b§ zaakceptowany przezayniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poamby wykorzystany zgodnie
z ustaleniami dokumentaciji projektowej i SST, tpbudowany w nasyp lub odwieziony na
odkifad w miejsce wskazane przezyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia nalegy wykona zgodnie z zasadami oktenymi
w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiéa

Przed przyspieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkdaych podiaga. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniend wyzsze nk projektowane rane
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystija zanzenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepukhnt podiaze na gtbokosé
zaakceptowan przez Imzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spehi@y wymagania
obowhzujace dla gérnej strefy korpusu, w dld koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagscic warstwe do uzyskania wartei wskanika
zag:szczenia, okidonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd rowniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezapniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podim nalgy przystpic do jego zagszczania.
Zageszczanie podia naley kontynuowg& do osagniecia wskanika zagszczenia nie
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mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskla zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podima (k)

Minimalna wartd¢ Is dla:
Strefe Autostrad i Innych dré¢
drog
i —

korpust ekspresowyc | Ruenciid [ Ruch e
Goérna warstwa o grulioi 1,03 1,00 1,00

20cm
Na gkbokasci od 20 do 5(
cm od powierzchni podia 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgog podiaze uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel zag:;szczenia naley oprz€ na metodzie
obchzen plytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia pozho
wediug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pietmego modulu odksztalcenia nie
powinien przekracza2,?2.

Wilgotnos¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna kkyrowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno Wy utrzymywane
w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwranych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieézgodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztzenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezinera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
ukltadania kolejnej warstwy niaa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykogani
niezlxkdnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprav¢ wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoIne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robo6t
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych
i zagzszczenia koryta i wyprofilowanego pod#podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarobw wykonanego koryta
i wyprofilowanego podiga

Lp.| Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢
bada bada i pomiaréw




SST D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zagczeniem podia 6

i pomiaréw
1 Szerokéc¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | ROwna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
wysokdiciowe autostrad i drog ekspresowych, co 1000 m
dla pozostalych drog
6 Uksztaltowanie osiv| co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostalych drég
7 Zagzszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
wilgotnos¢ gruntu lecz nie rzadziej niraz na 600 M
podiaza
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@hnia osi w
planie naley wykona w punktach giobwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podim nie mae r&ni¢c sk od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.R6wnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nierownaici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tata
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [4].

Nierbwnaici poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrovy fata.

Nierébwnaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padio powinny by zgodne
z dokumentagj projektow z tolerancj = 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia
i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mée by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej ccedj niz
+ 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych luécejiniz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskanik zagszczenia koryta 1 wyprofilowanego podéo okrélony
wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien Bymniejszy od podanego w tablicy 1.

Jali jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartéci modutow
odksztaicenia, to waré6 stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksatéce
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna bywigksza od 2,2.



SST D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zagczeniem podia 7

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania nalyy bad@& wediug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podiga powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangj od
-20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny Bynaprawione przez spulchnienie debgtkasci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zagczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogllne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogllne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogdlne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projektoveST
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &oleji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy pfatrsei podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaplganiem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntusmoaki transportowe i odwiezienie na odkiad
lub nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podia,

— zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-0448] Grunty budowlane. Badania prébek grt
2. PN-/B-0671+  Kruszywa mineralne. Badania. Oznacze
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17 wilgotnosci
3. BN-64/893-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mod
odksztaicenia nawierzchni podatnych i padiprzez
obchzenie plyt
4. BN-68/893-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdobnawierzchn
planografem i fat
5. BN-77/893-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruni
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtecznej (SST) & wymagania ogoélne
dotyczce wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt.1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t aganych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staimlenego mechanicznie.

1.4. Okres$ lenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méchde - jedna lub wcej warstw
zag;szczonej mieszanki, ktdra stanowi warstvesna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostale okre lenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00aD, Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyaee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lokt
1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdllne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdngtabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszeni@vgca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziazwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wediug PN-B-06714-15 [3] powinnadé
migdzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnieniadpoymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metagdstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wzasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@wpomocnicz (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywegugicznej uziarnienia nasiednich sitach.

Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie ueoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.
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2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny speinéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
o Kruszywa Kruszywa _—
Lp. Wyszczegoblinienie naturalne tamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad-| pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza | nicza

1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych | od 2 od?2 od?2 od?2 od?2 od2 | PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do10| do12 | do10| do12 | do10| do 12 -15 [3]

2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 5 10 5 10 -15 [3]

3 | Zawartdg¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
9%(m/m), nie wcej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 | Zawartg¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]

S oo o | 0d 30| 0a30 | 0d30| 0d30 | | BN-64/8931

6 | Scieralng¢ w kebnie Los
Angeles
a) scieralng¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wiecej niz 35 45 35 50 40 50
b) $cieralng¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotow, nie -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamia 5 10 5 10 5 10 -19 (7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
zawy I?chnle, % (m/m), nie - - - - 1 3 PN-B-06714
wigcej niz -39 [11]

10 | Zawart@¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SQ%(m/m), 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wigcej niz -28[9]

11 | Wskanik noSnosci Wae mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni:

a) przy zagszczeniud=>1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Materialy do ulepszania wdaiwosci kruszyw

Do ulepszania wiiwosci kruszyw stosuje si
cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
wapno wg PN-B-30020 [19],
popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].

Dopuszcza sistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanienarzdnych
efektow ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniephzyniera.

Rodzaj i ilas¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa& zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.4.Woda
Nalezy stosowa wodk wg PN-B-32250 [20].
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3. SPRAET
3.1. Ogollne wymagania dotycrce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazak mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgych w urzadzenia dozujce wodc.
Mieszarki powinny zapewai wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofob
optymalnej,

b) rowniarek albo ukladarek do rozktadania mieszanki,

walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych Ilub gtnych do zagszczania.

W miejscach trudno doginych powinny by stosowane zagzczarki plytowe, ubijaki

mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolIne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisk zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materialtbw powinien odb§wia zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMR00 , Wymagania ogélne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtda

Podiaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01
»Koryto wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@”.

Podbudowa powinna kyutozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgaprawdzt wzorem:

DB ¢ 5 1)
d85
w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho®&2olziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odsgczapcej, w milimetrach,
dss -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod285arn gruntu podiza,
w milimetrach.
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Jezeli warunek (1) nie mie by¢ spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe
odcinapca lub odpowiednio dobrangeowtdknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny,
przeciw przenikaniu drobnych gstek gruntu, wyznaczagsz warunku:

95 <19 )
090

w ktorym:

dso -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodA®0iarn gruntu podia,
w milimetrach,

Ogo- umownarednica poréw geowiokniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujca s¢ na geowtdkninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna
by¢ podawana przez producenta geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowamadbudowy powinny by

wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi
drogi, lub w inny spos6b zaakceptowany przeziera.
Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno utivoia¢ nacagniccie sznurkow lub

linek do wytyczenia robét w odgtach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa csicisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalkey
wytwarza& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
koniecznd¢ zapewnienia jednorodéa nie dopuszcza @siwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegllnych frakcji na drodze. Mieksagno wyprodukowaniu powinna éyd
razu transportowana na miejsce wbudowania w také&p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej gr&tio
takiej, aby jej ostateczna gruldopo zagszczeniu byta réwna grubc projektowane.
Grubacs¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie peoprzekracza 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna &y roziozona w sposob zapewnigy osiagniccie
wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skladacsz wiecej niz
jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona
z zachowaniem wymaganych spadkéw ¢drzych wysokéciowych. Rozpoogie budowy
kazdej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gsgczania powinna odpowiada
wilgotnosci optymalnej, okréonej wedilug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]1 [
(metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, poi&im zostd osuszony przez mieszanie
i napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna By zwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgottamieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o
10% jej wartdci, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniadpowiad&
przyjetemu poziomowi wskanika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej
na 3 dni przed rozpoeziem robo6t, Wykonawca powinien wykohadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy sp¢z budowlany do mieszania, rozkladania | ga&gzania kruszywa
jest wigciwy,
— okreslenia grubdéci warstwy materialu w stanie Aaym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubgei warstwy po zagszczeniu,
— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskanika zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyd takich materiatow oraz spit do
mieszania, rozkladania i zgggczania, jakiedula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800 fn
Odcinek prébny powinien Iléyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu
odcinka prébnego przezdyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. z## Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ru¢bszt napraw wyniklych
z niewl&ciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoIne” pkt 6.

6.2. Badania przed przys4gpieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénhadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materialobw. Badania te powinny obejméweaszystkie wiaciwosci okreslone
w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Czstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Maksymalna
powierzchnia
podbudowy
przy-padajca
na jedno
badanie ()

Minimalna

Lp. Wyszczegolnienie bada liczba bada

na dziennej
dziatce
roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki

Wilgotnai¢ mieszanki 2 60C

3 | Zag;szczenie warstwy 10 prébelka; 10000
m

dla kazdej partii
" kruszywa i przy kadej
zmianie kruszywa

4 | Badanie wigciwosci kruszywa wg tab. 1
pkt 2.3.2

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno Byzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.
Prébki naley pobierg w sposdb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na biegaco przekazywane ftynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélawilgotnosci optymalnej, okréonej
wediug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]teude Il), z tolerangj +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wediug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zag;szczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywask az do osiagniecia wymaganego
wskanika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30].
W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest nitw® ze wzgédu na gruboziarniste
kruszywo, kontragl zagszczenia naley oprz€& na metodzie obgien plytowych,
wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej:niaz na 5000 4 lub wedlug zaledelnzyniera.
Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezpalzna za prawidiowe,
gdy stosunek wtdrnego modulits do pierwotnego modutu odksztalcertiajest nie wekszy
od 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
Es
Es
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

< 2,2

Badania kruszywa powinny obejmofvacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych
w pkt 2.3.2.

Probki do bada peinych powinny by pobierane przez Wykonawev sposob losowy
w obecnéci Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyz/ch cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiarow
1 | Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob aigly planografem albo co 20

2 |Rownai¢ podhzna lata na kadym pasie ruchu
3 |ROwNnaGi¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 |Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztaltowanie osiw planié* |co 100 m

7 | Grubas¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lec
nie rzadziej ni raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na

N

2000 nf
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazkia
1000 m
- ugkcie spezyste co najmniej w 20 punktach naade 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uksatahnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sk od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna by wicksza od
szerokdci warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm Ilub o wafto wskazan
w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.R6wnas¢ podbudowy

Nierbwnaici podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy fata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nierébwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove faty.

Nierownaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
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6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i
z dokumentagj projektows, z tolerancgj £ 0,5 %.

lukadwipny by zgodne

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdéznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi
projektowanymi nie powinny przekragza 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzalto

Os$ podbudowy w planie nie nie by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej
0 wigcej niz£ 5 cm.

6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Gruba¢ podbudowy nie mze sg rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinidy¢ zgodny z podanym
w tablicy 4,
— ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o
z kruszywa Q Wskaznik B Minimalny modut odksztat
wskamniku | zagszczenial Maksymalgek u*@me cenia mierzony pyio
Wi Nie ls nie Sprezyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy n
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcizenia
obciazenia B E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuwyvicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny IBynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
giebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréioprojektowanej o wicej niz
5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonzeajylezacym, to Wykonawca powinien na wiasny
koszt poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pehlgrubgé do potowy
szerokdci pasa ruchu, doi@nie materiatu i powtérne zeggczenie.
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6.5.2.Niewtasciwa grubad¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wgm grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednigicbokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetione
nowym materiatem o odpowiednich \id@wosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wagkdu tych robdt nagpi
ponowny pomiar i ocena grubm warstwy, wediug wyej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3.Niewlasciwa nanas¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezirine do zapewnienia wymaganegnaci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcalpdowy tylko wtedy, gdy
zankenie ndnosci podbudowy wynikio z niewkciwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®MANymagania ogdine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogllne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0@OWymagania ogéine”
pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #&oleji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy pfatrsei podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
— sprawdzenie i ewentualmaprawe podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie roztbonej mieszanki,
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— przeprowadzenie pomiardw i badalaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,

— utrzymanie podbudowy w czasie rob6t.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-0448] Grunty budowlane. Badania prébek grt
2. PN-B-0671412 Kruszywa mineralne. Badania. Oznacze
zawartdci zanieczyszczeobcych
3. PN-B-0671415 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sk
ziarnowego
4. PN-B-0671+16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksz
ziarn
5. PN-B-0671417 Kruszywa mineralne. Badania. Oznacza
wilgotnosci
6. PN-B-0671+18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznacze
nasgkliwosci
7. PN-B-0671+19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznacze
mrozoodpornéci metod, bezpdredni
8. PN-B-0671426 Kruszywa mineralneBadania. Oznaczan
zawart@ci zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-0671428 Kruszywa mineralne. Badania. Oznacze
zawartdci siarki metod bromowg
10. PN-B-0671+37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozj
krzemianowego
11. PN-B-0671439 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozf
zelazawego
12. PN-B-0671+42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznacze
scieralngci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731  Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszyw
budowlane i drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka

15. PN-B-1111: Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane
nawierzchni drogowych

16. PN-B-1111: Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne
nawierzchni drogowych. Piasek

17. PN-B-1970] Cement. Cement powszechnegytku. Skiad,
wymagania i ocena zgodfm

18. PN-B-2300¢ Kruszywo do betonu lekkie

19. PN-B-3002( Wapnc

20. PN-B-3225( Materiaty budowlane. Woda do betonu i zap

21. PN-S-0610z Drogi samochodowe. Podbudow kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

22. PN-S-9602: Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchn
tlucznia kamiennego

23. PN-S-9603t Popioly lotne

24. BN-88/673.-08 Cement. Transport i przechowywa
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25. BN-84/677-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo mienne faman
do nawierzchni drogowych

26. BN-64/893:-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wakiéia
piaskowego

27. BN-64/893:-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mod
odksztalcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie piyt

28. BN-68/893-04 Drogi samochodowe. Pomiar row§t nawierzchn
planografem i fat

29. BN-70/893-06 Drogi samochodowe. Pomiar ggipodatnyct
ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/893-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia grun:

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyichotsztywnych, IBDIM - Warszawa
1997.



SZCZEGOr OWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

D - 04.08.01 WYROWNANIE PODBUDOWY MIESZANKAMI

MINERALNO-ASFALTOWYMI

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSF wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podigo podbudowy mieszankami mineralno-



asfaltowymi.
1.2. Zakres stosowania ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczzasad prowadzenia rob6t azanych
z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i padkgo podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi,
zgodnie z lokalizagj okreslong w Dokumentacji Projektowej.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t aganych z wykonaniem
wyréwnania poprzecznego i podhego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gdgbaiktadana na istniggej warstwie w celu
wyréwnania jej nierowngi w profilu podtiznym i poprzecznym.

1.4.2.Pozostale okidenia g zgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” oraz ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze, wykonywanych i wbudowywanych na
goraco, naley stosowa kruszywa spetniagce wymagania ok&one w ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 2.

2.3. Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze nalgy stosowd wypetniacz wapienny
spetniajcy wymagania podane w OST D-05.03.05 ,Nawierzclarii@tonu asfaltowego” pkt 2.

2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetriavymagania okrdone w ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfa¢igo”
pkt 2.

2.5. Skladowanie materiatow

Dostawy i skladowanie kruszyw, wypetniaczy i legspowinny by zgodne z wymaganiami olélenymi
w ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowegki’ 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt

3.2. Sprzt do wykonania robot

Sprzt do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanekem@amo-asfaltowych zostat oliteny w ST D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu



Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawgjalwe” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powinigpetnig& wymagania okrdone w ST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinigrelsiaz wymagania okrdone w ST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltbmgicokreslone w ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania sktadnikéw i ich miggaas; okreslone w ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 5.

5.4. Zaréb probny
Zasady wykonania i badania podano w ST D-05.03\wjerzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyrowemnie profilu masa mineralno-
asfaltowg

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznegodtpmego powierzchnia podbudowy
powinna zost& oczyszczona z fmego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Warwykonania
oczyszczenia i skropienia podbudowy podanewsST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skropienie warstw
konstrukcyjnych”.

Powierzchng podbudowy, na ktérej grubé® warstwy wyréwnawczej bylaby mniejsza od grédio
minimalnej uktadanej warstwy wyrownawczej, nglesfrezowa na gkbokas¢ pozwalajca na jej utaenie.
Frezowanie nawierzchni nalewykona zgodnie z ST D-05.03.11 ,Recykling”.

5.6. Ukladanie i zagszczanie warstwy wyrownawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzateiona jest od grubBoi kruszywa w mieszance.
Najwickszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekracZh5 grubéci uktadanej warstwy. Przed
przystpieniem do ukladania warstwy wyrownawczej Wykonayosvinien wyznaczy niwelet ukladanej
warstwy wzdhid krawedzi podbudowy lub jej osi za pompstalowej linki, po ktérej przesuwaestzujnik
urzadzenia sterujcego ukfadark

Maksymalna grubi& ukladanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przeked 8 cm. Przy grubiei
przekraczajcej] 8 cm warstwy wyrbwnawcz naley wykona& w dwu lub wecej warstwach nie
przekraczajcych od 6 do 8 cm.

Warstwe wyrownawcz uktada st wedtug zasad okéonych w ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

Zagszczenie warstwy wyrdwnawczej z mieszanki minerasialtowej wyprodukowanej i wbudowanej na
goraco odbywa si wedtug zasad podanych w ST D-05.03.05 ,Nawierzzlarbetonu asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmiensp grubd¢é zagszczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca rob6t, ndspawie
przeprowadzonych préb, przedstawi zynierowi do akceptacji sposéb zmgczania warstw
wyréwnawczych w zatenosci od ich grubéci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonaweca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyrémgjgpodbudowy we wkgiwym stanie, ado czasu
utozenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia pddlvy Wykonawca naprawi na
koszt wiasny.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbliplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdéraadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w
ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowegdt f, w zakresie obejmagym badania warstw
lezacych poniej warstwyscieralne;.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwas¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podan&tvD-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podboay

Czstotliwas¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania ipoyvi
by¢ zgodne z okrdonymi w ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfakego” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\dymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineralsialtowej.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0Q0Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramegitug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwhzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paldo robot ulegacych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okreslone w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszanineralno-asfaltowobejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robat,

— dostarczenie materiatéw,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,

- transport mieszanki na miejsce wbudowania,

— posmarowanie ggcym bitumem krawdzi urzdzen obcych,

- rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zatnymi spadkami i profilem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankameralno-asfaltowymi
wytwarzanymi i wbudowywanymi na gmo $ podane w ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu



asfaltowego” pkt 10.



SZCZEGOr OWA SPECYFIKACJA

TECHNICZNA

D.04.02.01 WARSTWA ODACZAJACA



1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfjkaechnicznej (ST) & wymagania dotyee
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonaniem warstwy eggapce;.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikalotyczg zasad prowadzenia robot aganych
z wykonaniem warstwy odszapcej w konstrukcji projektowanych w miejscu odbudowy
konstrukcji nawierzchni, zgodnie z lokalizagkreslona w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okrélenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z okresleniami podanymi w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogln

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyce robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotyce materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda ST D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatlem stosowanymi przy wykonywaniargtw odgczapcej jest: piasek.
2.3. Wymagania dla kruszywa
Piasek stosowany do wykonania warstwyaadgcej powinien spetniawymagania normy
PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

2.4. Sktadowanie materiatow

2.4.1. Sktadowanie kruszywa

Jeeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyacricej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego skladowawia, t
Wykonawca robdt powinien zabezpieézgruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi. Podi® w miejscu skltadowania powinnodsowne, utwardzone
i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycice spratu

Ogoblne wymagania dotyce sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygbujacy do wykonania warstwy odszapcej powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
-rowniarek,
-walcow statycznych,
-ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyce transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagiadlrce”.



4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mina przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzagh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiemagéami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano viDSW.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtae gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”
oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@”. Warstwa odgczagca
powinna by wytyczona w sposéb umldwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentaci
projektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub gkppowinny
by¢ ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez 4yniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinomazliwiaé
nacigniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w agistich nie wekszych nk co 10m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno léyrozkltadane w warstwie o jednakowej gritioprzy wyciu réwniarki,

z zachowaniem wymaganych spadkow ddrzych wysokéciowych. Grubéé roztazonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oggnicto grubd¢ projektowan.
W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaiywa naley przed zagszczeniem wymiedi
kruszywo na materiat 0 odpowiednich wdavosciach.
Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przystpi¢ do jej
zagszczania. Zagpzczanie warstw o przekroju daszkowym mpleéozpoczyna od kravedzi
i stopniowo przesuwapasami podiznymi czs$ciowo nakladajcymi ski, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku zgal®zpoczynd od dolnej krawdzi
i przesuwa pasami podtnymi czs$ciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej gérnej kragdzi.
Nierébwnaci lub zagtbienia powstale w czasie zsmgczania powinny Ky wyrébwnywane na
biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodaniedsunécie materiatu, ado otrzymania
réwnej powierzchni. W miejscach niedgstych dla walcédw warstwa odcigap i odgczapca
powinna by zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanimi.
Zageszczanie nalg kontynuowa do osjgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonejdiuwge PN-B-04481 [1]. Wskanik
zagszczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].
W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapca lub odcinagca,
uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej préby Proctora, koatrol
zag;szczenia nalg/ oprze€ na metodzie obgren ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny
modut odksztalcenia warstwy wediug BN-64/8931-02. [Btosunek wtdrnego i pierwotnego
modutu odksztalcenia nie powinien przekrac2g.
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna By rébwna wilgotndci optymalne;
z tolerancj od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotn@¢ kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢
okreslong iloscia wody i rownomiernie wymiesza
5.7. Utrzymanie warstwy odaczajacej.

Warstwa odgzapca i odcinaggca po wykonaniu, a przed ukniem nasipnej warstwy
powinny by utrzymywane w dobrym stanie. W przypadku warstvkyuszywa dopuszczagsiuch

pojazdow koniecznych dla wykonania sy lezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robot.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jgakorob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbine
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawyniki tych bada Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowéawszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiaréw dotycacych cech geometrycznych
i zageszczenia warstwy odszapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow warstwy odsiczajacej.

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czstotliwosé
bada i pomiarow bada i pomiarow

1 | Szerokéc¢ warstwy 10 razy na 1km

2 Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1km

4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1km

5 Rzdne wysokéciowe co 100m

6 | Uksztaltowanie osi w planfeco 100m

*)

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, le¢z
nie rzadziej ni raz na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejznraz ng

2000n7
8 | Zagszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, |ecz
kruszywa nie rzadziej ni raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@énia osi w planie natg wykona
w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2. Szeroké&¢ warstwy
Szerok& warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wgicej niz +10cm, -5¢cm.
6.3.3. Rowndé¢ warstwy

Nieréwndci podiwzne warstwy odcinggej i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrove latg,
zgodnie z norm BN-68/8931-04 [7]. Nierébwniei poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej
nalezy mierzy¢ 4 metrows tata. Nierowndci nie mog przekracza 20mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcioaj i odgczapcej na prostych i tukach powinny by
zgodne z dokumentagcprojektowg z tolerancj + 0,5%.



6.3.5. Rzdne wysokdciowe

R&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1lcm i-2cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
G w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej aeej niz+ 5cm .
6.3.7. Gruba¢ warstwy

Grubé¢ warstwy powinna by zgodna z okrdonag w dokumentacji projektowej z toleranacj
+1cm, -2cm.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vexgm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy naclglkas¢ co najmniej 10cm, uzupetnienie nowym
materiatem o odpowiednich wgeiwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkidu tych robét nagpi ponowny pomiar
i ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odszapcej, okrglony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien
by¢ mniejszy od 1. Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeegboréwnanie
wartasci modutéw odksztalcenia, to wafto stosunku wtdérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okéonych zgodnie z norsmBN-64/8931-02 [6], nie powinna Byicksza od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia nalgy bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé
kruszywa powinna hiyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9.N@nos¢ warstwy

Nanos¢ mierzona phd @ 30cm na goérnej powierzchni wykonanej warstwy aodapcej
(grubasci 50cm), wyraona wtornym modutem odksztatcenia, nie powinna tmiejsza ni E =
120 MPa. Badanie 8nosci nalery prowadzé zgodnie z PN-S-02205, Zaknik B, nie rzadziej i
raz na 600fhwykonanej warstwy.

6.4. Zasady posfpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny ynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10
cm, wyréwnane i powtornie zagsgczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyik@mnanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w S\I.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkobmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy ogiszapce;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DEMO0.00 ,Wymagania ogolne”. Roboty
uznaje st za wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyre podstawy platrsgi podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1friwarstwy odsczapcej z kruszywa obejmuje:

-prace pomiarowe,

-dostarczenie i rozk®nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grulsoi i
jakasci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacjiiteicznej,

-wyréwnanie utéonej warstwy do wymaganego profilu,

-zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

-przeprowadzenie pomiarow i batlboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji techmégz
-utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugalndo
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famaneo d
nawierzchni drogowych

5.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natwalndo
nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i padiqrzez
obcigzenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenanawierzchni
planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na shabyodioru z zastosowaniem
geotekstyliow, IBDiM, Warszawa 1986.



D-04.04.11
POLIMEROWO-KATALITYCZNA STABILIZACJA GRUNTU

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem STgswymagania, zalecenia technologiczne wykonaniatwantepszonego podia i podbudowy
z rodzimej mieszanki gruntowej wzbogaconej dodatkaatalitycznym w technologii polimerowo — katalignej
stabilizacji gruntéw w ramach:

a) remont drogi gminnej Slopiec - Niwy

1.2 Zakres stosowania ST

Grunty stabilizowane w technologii polimerowo t&#tycznej mog by¢ stosowane jako:

« podiaze drogowe ulepszone, w przypadku gdy peeioaturalne nie zapewnia tawej nasnosci dla konstrukciji
nawierzchni,

« podbudowa pomocnicza pedoa heznie lub odgbnie funkcje warstwy mrozoochronnej, warstwy odpingj
przenikanie drobnych gstek gruntu do podbudowy ttuczniowej, oraz warstwamacniagcej umaliwiajacej
lepszy rozkiad nageen.

1.3 Normy i dokumenty powotane:

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okemia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie dnegd’odzial, nazwy, okékenia.

PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepspod&re z gruntu stabilizowanego cementem.

1.4 Podtoze i podbudowa z gruntu stabilizowanego w technoloigbolimerowo - katalitycznej.

W zaleznosci od przenoszenia olygien ruchu na podize projektuje si warstwe nosng o grubdci 15 do 45 cm —
podiaze i podbudowa.

1.5 Mieszanka grunt/komponenty technologii polimerowo katalityczne;.

Mieszanka gruntowa z ustalonym wg receptury lalooy@tej optymalnym dodatkiem sktadnikéw danej tedlogii
polimerowo - katalitycznej, wody, a w razie potrgetdwniez innych dodatkéw ulepszagjych wstpne parametry
gruntu - doziarnienie (kruszywa tamane do @ 32 pure paleniskowe, szlaka itp.).

1.6 Stabilizacja gruntu w technologii polimerowo - katditycznej.

Proces technologiczny polegey na wymieszaniu rozdrobnionego gruntu z optyméing receptury laboratoryjnej)
iloscig sktadnikbw danego preparatu, wody hkowym zagszczeniu.

2. WYMAGANIA

2.1 Nakfady jednostkowe komponentéw polimerowo — katatycznej.

Naktady jednostkowe zestawione w tablicy 1, stagowgrzeliczniki dozowania zaréwno w warunkach
laboratoryjnych, jak i polowych, i odnassie do zastosowa standardowych. Przykiad dla systemu CONSOLID
SYSTEM (mana stosowainne technologie o takich samych wdavosciach)

Tablica 1
OPCJA STANDARDOWA: Zuzycie na 1 n gruntu
CONSOLID + SOLIDRY Min Max
Dozowanie CONSOLID [KONCENTRAT C444] 80 ml 160 ml
Dozowanie SOLIDRY 20 kg 40 kg

Naktady dozowania komponentéw w przeliczeniu na®*{tablica powyej) odnosg sic do
zastosowa standardowych CONSOLID SYSTEM. Kda aplikacja powinna zosta
poprzedzona badaniami laboratoryjnymi gruntu cetémreslenia optymalnych mieszanek
gruntowych, ildci i stzen wprowadzanych wsrodowisko gruntowe komponentéw
chemicznych.



2.2 Rodzaje gruntu

Technologia polimerowo - katalityczna ma zastosawanprzypadku kadego gruntu sklasyfikowanego w przedziale
G2-G4 grup nénosci podtaza nawierzchni. Optimum wgtnych warunkéw gruntowych oraz sposéb oddziatywania
komponentéw katalitycznych systemu nd@rodowisko pokazuje rysunek 1.
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Rysunek 1 - Optymalne uziarnienie gste

3. WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA

3.1 Podtoze

Podiaze gruntowe, ktére ma zostgpoddane procesowi stabilizacji powinno zoéstaskpnie wyréwnane, a po
stabilizacji wyprofilowane do projektowanych spadkd@oprzecznych i podinych, oraz przechylek na tukach.
Nieréwndici podtaza w kierunku poprzecznym i pocdaym nie mog przekraczd 25 mm. Spadki poprzeczne
podiaza powinny by zgodne z projektowanymi, z tolerapd0,5%. Odchyiki w rzdnych podtaa nie powinny b§
wicksze ni £2 cm.

3.2 Przygotowanie gruntu do stabilizacji

Przed zadozowaniem komponentéw grunt hal®zdrobné i ewentualnie doziarti(dodatkiem brakacych frakcji,
wynikajacym z bada laboratoryjnych prébek gruntu), doggbkaici projektowanej konstrukcji (maszyny miesgag -
opcje: frez ziemny, stabilizator gruntow, glebogmka i kultywator).

3.3 Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnos¢ optymalna gruntu powinna zoétakreilona laboratoryjnie (PN-88/B-04481). Najlepsze &fekoncowe
daje zastosowanie komponentéw w gruncie o wilg@thablizonej (maliwie najbardziej) do optymalnej. W
zaleznosci od warunkéw pogodowych istniglych w momencie aplikacji polowej, melagruntowy naley dowilzy¢
wodg lub nie, gdy w warunkach naturalnych jego wilggthgst zblzona do optymalnej. Dozowanie preparatu

np. CONSOLID wykonuje i w postaci roztworu wodnego og¢séniu 1+5% (taka rozpios¢ stzenia roztworu
umazliwia koncowa regulacg wilgotnosci melartu gruntowego). W warunkach polowych wilgogtaruntu (a co za
tym idzie globalg ilos¢ wody potrzeba do jego optymalnego dovi#nia) mana okréli¢ metod, makroskopow
(PN-88/B-04481, pkt. 3.4. Oznaczanie wilgafriogruntu metod makroskopow). Mozna przyjé, ze wilgotnag¢
gruntu lzdzie zblzona do optymalnej, kiedy zgodnie z narmazna tedzie okrgli¢ go jako_mataifrednio wilgotny—
tzn. jezeli grudka gruntu przy zgniataniu odksztaloaastycznie, a papier filtracyjny lubka przytzone do gruntu
stap sie delikatnie wilgotne.

3.4 Dozowanie preparatu (przyktad CONSOLID)

Do przygotowanego wcgriej (pkt. 3.1 i 3.2) podta gruntowego wprowadzagskoncentrat ptynny CONSOLID w
ilosci wynikajacej z receptury laboratoryjnej w postaci roztworedwego, o steniu jak w pkt. 3.3 (sposéb
dozowania - opcje: autocysterna, polewaczka, opmgdez rolniczy, beczkowoz,e¢cznie), po czym nagbuje



mieszanie melam gruntowego (maszyny miesgeg¢ - opcje: frez ziemny, stabilizator gruntéw, glghyzarka i
kultywator).

3.5 Dozowanie preparatu (przykiad SOLIDRY)

Preparat sypki SOLIDRY dozujeg¢siv ilosci wynikajacej z ustalonej wczeiej receptury laboratoryjnej (sposob
dozowania — opcje: mobilny rozrzutnik mas sypkiiewnik rolniczy itp. orazecznie). Nasfpnie naley wymieszé

go z gruntem do momentu uzyskania jednolitej bafmsiszyny mieszage - opcje: frez ziemny, stabilizator gruntéw,
glebogryzarka i kultywator/brona talerzowa).

Przy zastosowaniu profesjonalnych maszyn migsgah (np. stabilizator gruntu z bezZpednim podawaniem do
b¢bna mieszajcego srodkéw pltynnych i sypkich) midiwe jest jednoczesne zadozowanie obu komponentéw i
wymieszanie ich z gruntem za jednym przejazdem ymysz

3.6 Wytwarzanie mieszanki

Mieszanie skladnikow bezgednio na budowie (metoda in situ) powinna byykonywane do czasu uzyskania przez
mieszank jednorodnego wygHu na calej grubiwi spulchnianej w trakcie mieszania warstwy. Dodatkpszagce
(doziarnienie: np. kruszywo famaneuzle itp.) powinny zosta roziazone réwnomiernie na catej powierzchni
wykonywanego odcinka i przemieszane z gruntem tiizanej gkbokdsci.

W przypadku mieszania skladnikébw w mikserze (metodalant) wszystkie komponentyacznie z ewentualnym
doziarnieniem, mogzost& uzyte jednoczénie, a czas mieszania powinien gwarantoyesinorodné¢ wymieszania
wszystkich sktadnikéw.

3.7 Profilowanie

Powierzchnia gruntu po procesie mieszania powirosaz wyrownana. Profilowanie do zaprojektowanych poefyl
poprzecznych i podinych oraz przechytek na tukach ngmtje po wsipnym zawatowaniu.

3.8 Zageszczanie warstwy

Ostateczne zagzczanie powinno Iy wykonywane po zakmzeniu procesu mieszania i profilowania, przy
wilgotnosci optymalne;.

Zagszczanie nalgy wykonywa sprztem mechanicznym typu: walce okotkowane, walce agpjne, walce
statyczne lub opcjonalnie ptyty wibracyjne.

3.9 Spoiny robocze

Spoiny robocze niegswymagane — pgtzenie nagpnego odcinka stabilizacji ngpuje po spulchnieniu 30 cm w
gtab poprzedniej dziatki roboczej przy jednoczesnyrdazamwaniu komponentéw systemu wsit@ach podanych w
pkt. 3.4 i 3.5.

3.10 Pielegnacja

Po wykonaniu zagszczenia warstwy z gruntu stabilizowanego w teabgiolpolimerowo - katalitycznej nie ma
potrzeby jej piejgnacji. Dopuszcza sruch kotowy zaraz po zakozeniu procesu zagzczania.

3.11 Grubosé podbudowy i/lub ulepszonego podiza

Gruba¢ podbudowy i/lub ulepszonego podéoz gruntéw stabilizowanych powinnacdyggodna z zaprojektowan
Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej grdgbpodbudowy i ulepszonego podénie powinny przekracza

- dla podbudowy zasadniczej £1 cm,

- dla podbudowy pomocniczej ulepszonego poalte10% i —15%.

3.12 Szerokdasé¢ podbudowy i/lub ulepszonego podita

Szerokd¢ podbudowy i/lub ulepszonego podéoz gruntu stabilizowanego nie powinnanmié sic od szerokéci
zaprojektowanej o wcej nz +10 cm, i -5 cm, z tymze na jezdniach bez kraanikow szeroké¢ podbudowy
powinna by wieksza od szerokoi warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm, lub o wastozaprojektowam

3.13 Réwnosé w profilu podiu znym
Rownas¢ w profilu podiznym powinna by taka, aby nieréwnigi nie przekraczaty:

- 12 mm — dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm — dla podbudowy pomocniczej i ulepszonegdgiad

3.14 RoOwnosé w przekroju poprzecznym

Rownas¢ w przekroju poprzecznym podbudowy i/lub ulepszanpgdiaza powinna by taka, aby po przyleniu taty
profilowej prostopadte do osi drogi pkxégty migdzy tak i powierzchni podbudowy lub podita nie przekraczaty
wartasci wymaganych dla rowréeoi w profilu podiwznym wg pkt. 3.13.



3.15 Rzedne wysokdciowe

Rzedne wysokéciowe osi i krawdzi podbudowy i/lub ulepszonego pozo powinny by zgodne z
zaprojektowanymi. Rinice rzdnych wykonanej warstwy, aganymi zaprojektowanymi nie powinny przekraéza
+10 mm i —20 mm.

3.16 Uksztaltowanie osi podbudowy i/lub ulepszonego poaita w planie

Os podbudowy i/lub ulepszonego podéoz w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi zaprojektowanej o
wiecej niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych i 5 cnpdizostatych drég i innych konstrukgji.

3.17 Spadki poprzeczne podbudowy i/lub ulepszonego pocka

Spadki poprzeczne podbudowy i/lub ulepszonego padimwinny by zgodne z zaprojektowanymi z tolerangp,5
%.

4. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ODBIORU ROBOT

4.1 Kontrola jako $ci robot

Badania odbiorcze po wykonaniu podbudowy i/lub s#Emego podita z gruntu stabilizowanego w technologii
polimerowo - katalitycznej obejmasprawdzenie:

a) grubaici warstwy (sprawdzanie w czasie budowy),

b) szerokdci warstwy,

c) rownasci w profilu podiwnym,

d) rownasci i spadkoéw w przekroju poprzecznym,

e) rzednych wysokéciowych,

f) uksztaltowania osi w planie,

g) jednolitasci wygladu warstwy,

h) nosnosci konstrukcji (wymagamnasnosé, w zaleznosci od kategorii ruchu podano w tablicy 2).

Tablica 2
o spwiyste | oL
Kategoria ruchu pod ko+e|£rl1\l40 KN (50 mierzony plyta @ 30
) cm

[mm] [MPa]
Ruch lekki KR1, KR2 nie dotyczy 80
Ruchsredni KR3, KR4 nie dotyczy 100
Ruch cézki KR5, KR6 nie dotyczy >120

UWAGA:

Z uwagi na szczeg6lne wymagania zaZane ze stabilizacj gruntdw spoistych i watpliwych, oraz dosiepnosé na

rynku systemow technologii polimerowo — katalityczgch, Specyfikacg przygotowano na podstawie technologii
CONSOLID SYSTEM, ale system ten jest jedynie przylddowym systemem, dopuszczaesstosowanie innych
polimerowo — katalitycznych technologii stabilizagj gruntéw, o takich samych parametrach.

4.2. Szczeg6towy zakres robot oliych ptatnoscia:

a) zgodnie z przedmiarem robot

b) zgodnie z przedmiarem robét



SZCZEGOr OWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

D - 06.04.01 Rowy
(w przypadku robét rmaontowych i utrzymaniowych)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSF wymagania dotycge wykonania i odbioru robot



zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .

1.2. Zakres stosowania ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczzasad prowadzenia rob6ét azanych
z wykonaniem rowu, zgodnie z lokalizagkreslonag w Dokumentacji Projektowej.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.RO6w przydrany - réw zbierajcy woct z korony drogi.

1.4.3.RO6w odptywowy - row odprowadzgly wodt poza pas drogowy.

1.4.4.R6w stokowy - réw zbierafy wode sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdtne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wys¢puja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt
3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazasic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- koparek podsgbiernych,

- spycharek lemieszowych,

- réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzdzea kontrolno-pomiarowych,

- zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidwe” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej ST, mma korzystda z dowolnych srodkéw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu



Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nastiegjo przez wag scieciu trawy i krzakdéw w olgbie
rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nale uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z

PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydrenego w ksztalcie:

a) trapezowym - szerokédna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,3:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m
do 1,20 m liczona jako #fiica poziomdw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyokgglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleskarpy wewstrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica
poziomow dna i riszej krawedzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyolgglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kregdzie gorne wyokjglone
tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nacmyeskarpy wewetrznej 1:3, a skarpy zewtiznej
od 1:3 do 1:10, gbokai¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakoznica poziomow dna i nszej krawdzi
gornej rowu;

- dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szekékina co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,5
1:3, gkbokai¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powiniencbgddalony co najmniej o 3,0 m od kredei
skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwartych hajmniej o 5,0 m w pozostatych przypadkach.

- dla rowu odptywowego - ksztatt trapezowy, szetskana co najmniej 0,40 m, ggokas¢ minimum 0,50
m, przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy kakowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek pamy rowu powinien wynosi 0,2%; w wyptkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczaych 200 m - 0,1%.

Najwickszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych092,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;

b) przy umocnionych skarpach i dnie

- mag trawiasy - 2,0%,

- darnim - 3,0%,

- faszyry - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzzgo z remontowanych rowow i skarp rglevywiez¢é poza obgb pasa
drogowego i rozplantowav miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposéb zniszczenia pozostadio po usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbliplet 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.
Tablica 1. Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna drogi
czestotlwosé Szeroké¢ i glebokasé lrazna.
pomiaréw rowu
1 Spadek poditny rowu 1 km na kgle 5 km Powierzchnia skarp lrazna




Tablica 1.

Lp. Wyszczegoblnienie Minimalng exf.totliwoéc’
pomiaréw

1 Spadek podiny rowu 1 km na kale 5 km drogi

2 Szerokéd i giebokas¢ rowu 1raz na 100 m

3 Powierzchnia skarp lraznal1l00 m

6.2.1.Spadki podtiane rowu
Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5% spadku.

6.2.2.Szerokd¢ i glebokas¢ rowu

Szerokd¢ i glebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentacprojektowy z toleranc £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp naley sprawdza szablonem. PrZeit migdzy skarp a szablonem nie powinien
przekraczé 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\W@ymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000QMWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— oczyszczenie rowu,

— pogkbianie i profilowanie rowu,

— §cigcie trawy i krzakow,

— odwiezienie urobku,

- roboty wykaczeniowe,

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikachnicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoalty ziemne



