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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru oswietlenia drogi powiatowej na dziatce nr ewid.:
2236/1, 2236/2, 2235/4 obreb Sukéw gm. Daleszyce.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majq zastosowanie do rozbudowy
o$wietlenia ulicznego polegajacej na podwieszeniu przewodu oswietleniowego nad
dziatkami nr ewid.: 2236/1, 2236/2, 2235/4 obreb Sukéw gm. Daleszyce oraz
zainstalowaniu na istniejgcym stupie nr 29 oprawy os$wietleniowej stuzacej do
o$wietlenia drogi powiatowej.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ,,Warunkach ogdlnych wykonania
i odbioru robot".

1.5. Okreslenia podstawowe

Stup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona na fundamencie, stuzaca do
zamocowania oprawy osSwietleniowej na wysokosci nie wiekszej niz
14 m.

Wysiegnik - element rurowy taczacy stup oswietleniowy z oprawa.

Oprawa os$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji
i przeksztatcania strumienia swietlnego wystanego przez zrodto Swiatta, zawierajace
wszystkie niezbedne detale do przymocowania i potaczenia z instalacjq elektryczna.
Kabel - przewdd wielozytlowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemia.

Linia napowietrzna n.n. energetyczna linia zasilajgca wykonana przewodami
napowietrznymi zawieszonymi na stupach.

Ustdj - rodzaj fundamentu dla stupow oswietleniowych.

Fundament - konstrukcja zagtebiona w ziemi, stuzaca do utrzymania stupa
lub szafy oswietleniowej w pozycji pracy.

Tablice oswietlenia - urzadzenie rozdzielczo - sterownicze bezposrednio zasilajace
instalacje o$wietleniowe.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych
dostepnych w wypadku pojawienia sie na nich napiecia w warunkach
zaktéceniowych.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
polskimi normami.



2. MATERIALY

2.l. Ogdéine wymagania

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialty zgodne z wymaganiami
dokumentacji technicznej i ST. Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora
o proponowanych zrdédtach otrzymania materiatow przed rozpoczeciem ich dostawy.
W przypadku nie zaakceptowania materiatu ze wskazanego zrodta, Wykonawca
powinien przedstawi¢ do akceptacji Inspektora materiat z innego zrédia.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego wyboru
rodzaju materiatdbw w wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomic
Inspektora o swoim wyborze najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem materiatu
albo w okresie wyznaczonym przez Inspektora.
Wybrany lub zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez
zgody Inspektora.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczac sie z jego nie przejeciem
lub niezaptaceniem za wykonang prace.
Przewidziano nastepujace materiaty:

- przewody napowietrzne aluminiowe-izolowane

- oprawa oswietlenia drogowego

- wysiegnik do oprawy

- ogranicznik przepiec

- bezpiecznik stupowy izolowany

2.2. Przewody

Elektroenergetyczne linie napowietrzne powinny posiadac przewody
z materiatdbw o dostatecznej wytrzymatosci na rozcigganie i dostatecznej
odpornosci na wptywy atmosferyczne i chemiczne. W liniach napowietrznych do
1kV zaleca sie stosowanie przewoddéw elektroenergetycznych samonosnych
z zytami aluminiowymi i izolacji z polietylenu usieciowanego. Przekrdj zyt
przewodéw powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg. Przewidziano
zastosowanie przewodoéw typu AsXSn 2x25 mm?.

2.3. Wysiegniki i oprawy oswietleniowe
2.3.1. Oprawy oswietleniowe

Nalezy zastosowac dla oswietlenia drogowego zrédia Swiatta i oprawy
spetniajgce wymagania PN-83/E-06305. Zastosowano oprawe typu LED o mocy
52W. Oprawa powinna spetnia¢ wymagania zawarte w opisie technicznym.
Wszystkie czesci metalowe powinny by¢ zabezpieczone przed korozja.

2.3.2. Wysiegniki do montazu opraw

Ramiona lub ramie wysiegnika powinno by¢ nachylone pod odpowiednim
katem od poziomu a ich wysieg powinien by¢ zgodny z Dokumentacjg Projektowa.
Wysiegniki powinny by¢ dostosowane do opraw i stupdw stuzgacych do
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zamontowania lamp oswietleniowych. Wysiegniki winny umozliwia¢ montaz ich na
wierzchotku stupa lub na Scianie bocznej stupa. Materiat stuzacy do wykonania
wysiegnika nie powinien podlegac¢ korozji lub powinien by¢ zabezpieczony $rodkami
antykorozyjnymi zapewniajgcymi odpowiedni stopien zabezpieczenia
antykorozyjnego.

Wysiegniki nalezy montowaé na stupach stojacych przy pomocy dzwigu
i samochodu z balkonem. Czes$¢ pionowg wysiegnika nalezy przymocowac do stupa
za pomocg uchwytdow przy wierzchotku stupa i po ustawieniu go w pionie nalezy
unieruchomi¢ go srubami, znajdujacymi sie w nagwintowanych otworach.
Zaleca sie ustawienie pionu wysiegnika przy obcigzeniu go oprawg lub ciezarem
réwnym ciezarowi oprawy.
Wysiegniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z dokfadnoscig + 2 stopnie
do osi jezdni.
Nalezy dazy¢, aby czesci ukosne wysiegnikdw znajdowaty sie w jednej ptaszczyznie
rownolegtej do powierzchni oswietlanej jezdni.

2.4. Ochrona odgromowa

Do ochrony odgromowej linii nalezy zastosowal ogranicznik przepiec
SE 30.350-5 .

2.5. Specyfikacja materiatlowa
Linia napowietrzna oswietlenia ulicznego - wykaz materiatow

Sukow Modrzewie, gm. Daleszyce
Rodzaje przewodow:

L.p. Element Typ JM | lloé¢

1 Przewdd AsXSn 2x25mm?2 m 50
Uzbrojenie:

L.p. Element Typ JM | lloé¢
2 Hak wieszakowy M16x320 szt. 1
3 Ostonka konca przewodu PK 99.025 szt. 4
4 Uchwyt dystansowy SO 79.6 szt. 1
5 Uchwyt odciggowy SO 117.225S szt. 1
6 Sruba hakowa kompletna M 16x110 szt. 1
7 Uchwyt krancowy 9002-000 szt. 1
8 Tasma stalowa COT 37 m. 2
9 Klamerka COT 36 szt. 2
10 Uchwyt do mocowania przewodu ZUK-1 szt. 2

Ochrona przepieciowa:
llos¢

L.p. Element Typ M

11 Ogranicznik przepie¢ SE30.350-5 szt. 1
12 Zacisk odgatezny przebijajacy izolacje SLIP 12.05 szt. 1
13 Przewdd goty L 16mm2 m 2
14 Uchwyt dwumetalowy 11 803 szt. 1
15 Ostonka konhca przewodu PK 99.025 szt. 2
16 Bednarka oc. 25x4mm m. 20

17 Pret stalowy oc. fi 18mm , dt.3 szt. 1
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21

22
20

Zacisk tulejowy

Sruba oc. z nakretka, podktadkg okragtg i
sprezysta

Sruba oc. z nakretka, podktadkg okraglg i
sprezysta

Przewdd izolowany dt. 2m AsXSn

Oswietlenie uliczne:

L.p.

21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32

Element

Wysiegnik oprawy oswietlenia ulicznego
Typ oprawy

Wktadka topikowa

Zacisk odgatezny przebijajacy izolacje
Konstrukcja mocujgca wysiegnik oprawy
Oprawa bezpiecznikowa

Zacisk tulejowy

Przewdd izolowany

Przewdd izolowany

Koncoéwka kablowa

Sruba oc. z nakretkg i podktadkg okragta
Wytgcznik nadprgdowy

ZUP-5
M10x25

M20x25
1x25mm2

Typ

W-0O/1

LED 52w

6A

SLIP 12.05
uw

SV 29.253
ZUP-5

LgYd 2.5mm?2
ALYd 16mm2
KO 2,5/10

M 10x25

S 301 B10A

szt.

szt.

szt.

szt.

M

szt.
szt.
szt.
szt.
szt.
Szt.
szt.

3

szt.
szt.

llos¢
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt, zaréwno
w miejscach tych roboét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz
w czasie transportu, zatadunku lub wyladunku materiatdw, sprzetu itp. Sprzet
uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora. Liczba
i wydajnosc¢ sprzetu powinna gwarantowac¢ wykonanie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora w terminie
przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprzet do wykonywania oswietlenia drog

Wykonawca przystepujgcy do wykonania oswietlenia ulicy winien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wiasciwg jakosc
robot:

* podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny,

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takich $rodkéw
transportowych, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt.
Liczba s$rodkdw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie
z zasadami okresSlonymi z dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2. Transport materiatow i elementow

Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia drogi (ulicy) winien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkéw transportowych:
+ samochodu skrzyniowego,
» ciggnik kotowy
« samochodu dostawczego,
» przyczepy do przewozenia kabli

Na s$rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny byc¢
zabezpieczone przed ich przemieszczeniem, ukitadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytworce, dla poszczegdinych elementow.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Rozbudowa linii napowietrznej nN oswietlenia drogowego

Wykonawca jest odpowiedzialny za  prowadzenie robdt zgodnie
z dokumentacjg techniczng i umowg oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw
i jakos¢ wykonanych robdét. Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem,
wymaganiami ST oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca musi opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Przedstawicielowi
Zamawiajacego harmonogram robdt, zawierajacy uzgodnione z uzytkownikiem
okresy wytaczenia napiecia oraz wykaz sprzetu i pracownikéw z uprawnieniami.

Przebudowe linii nalezy wykonywac zgodnie z normami i przepisami budowy
oraz z przepisami o bezpieczenstwie i higienie pracy.

Przed przystgpieniem do prac nalezy powiadomic zainteresowane instytucje.

5.2. Montaz przewodow

Zakres robot obejmuje:

dostarczenie przewodow do strefy montazowej, utozenie na ziemi, na miejscu
montazu wg projektu — wzdtuz sekcji,

mocowanie przewoddw na uchwytach krancowych i odciggowych,

przy pomocy samochodu z podnosnikiem hydraulicznym,

montaz bezpiecznikdw i odgromnikdw na stupach przy pomocy samochodu
z podnosnikiem hydraulicznym,

montaz instalacji uziemiajacych,

prace wykonczeniowe i proby pomontazowe.

5.3. Montaz wysiegnikow i opraw oswietleniowych

Wysiegniki nalezy montowac na stupach kontrujgc Srubami montazowymi.
Nalezy dazy¢, aby czesci ukosne wysiegnikow znajdowaty sie pod katem 15° do
powierzchni oswietlanej.

Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonaé przy pomocy samochodu
z podnosnikiem hydraulicznym. Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy
podtaczyc¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie (sprawdzenie zaswiecenia sie lampy).

Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciggnieciu przewoddéw zasilajgcych
do stupow i wysiegnikow. Oprawy nalezy mocowa¢ na wysiegnikach w sposéb
wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodéw
zasilajacych i ustawieniu ich w potozeniu pracy. Przed zamocowaniem na stupach
sprawdzi¢ dziatanie opraw oraz prawidlowos¢ potaczen. Wysiegniki i oprawy
mocowac w sposob trwaty uniemozliwiajacy ich obrot.

5.4. Montaz bezpiecznikéw na linii napowietrznej nN

Na stupach przy uzyciu podnosnika z balkonem nalezy na przewodach
izolowanych zainstalowa¢ skrzynki bezpiecznikowe SV 29.25 wyposazone w zacisKi
przebijajace izolacje.
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Roboty wykonal przy uzyciu sprzetu i narzedzi przewidzianych przez
producentéw osprzetu do budowy linii napowietrznych n.n.

5.5. Montaz odgromnikow na linii napowietrznej nN

Na stupach przy uzyciu podnos$nika z balkonem nalezy na przewodach
izolowanych linii napowietrznej zainstalowa¢ odgromniki SE 30.350-5 wyposazone
w zaciski przebijajgce izolacje.

Roboty wykonac przy uzyciu sprzetu i narzedzi przewidzianych przez producentéw
osprzetu do budowy linii napowietrznych n.n.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,Wymagania ogdélne” Kod CPV
45000000-07 pkt 6.

Ponadto nalezy wykonac¢ sprawdzenia odbiorcze skfadajace sie z ogledzin
czesciowych i koncowych polegajacych na kontroli:

-zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem
faktycznym,
—-jakosci i zgodnosci wykonania robdt z ustalong w dokumentacji

powykonawczej, hormami, przepisami budowy oraz bhp,

-poprawnosci wykonania i zabezpieczenia pofgczen sSrubowych instalacji
elektrycznej potwierdzonych protokotem przez wykonawce montazu,

-pomiarach rezystancji uziemien i wszelkich innych wynikajacych
z dokumentacji technicznej, norm, przepisdw budowy i eksploatacji lub uzgodnien
z Inwestorem.

Pomiary zwiséw przewodow nalezy dokonaé przy pomocy teodolitu i taty lub
tarczy celowej, kolejnosc¢ faz dla linii o napieciu znamionowym do 1 kV przy pomocy
woltomierza.

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokdty z przeprowadzonych
badan zgodnie z wymogami zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61:2000.
Szczego6towy wykaz oraz zakres pomontazowych badan kabli i przewodow  zawarty
jest w PN-IEC 60364-6-61:2000 i PN-E-04700:1998/Az1:2000.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami

Wszystkie materiaty, urzadzenia i aparaty nie spetniajagce wymagan podanych
w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty nie
spetniajagce wymagan zostaty wbudowane Ilub zastosowane, to na polecenie
Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wiasny koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie
majacq zasadniczego wptywu na jakos¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres

i wielkos¢ potracen za obnizong jakosc.
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7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogdlne zasady przedmiaru i obmiaru

Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST "Wymagania ogdlne" kod
CPV 45000000-7, pkt 7.

7.2. Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru rob6t montazowych
instalacji linii elektroenergetycznych

Obmiaru robdét dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki
miary odpowiadajace zawartym w dokumentacji i tak:

—-dla konstrukcji wsporczych: szt., kpl., kg, t,

—dla przewodow: km, m lub kpl.,

—dla osprzetu linii: szt., kpl.,

—dla robét fundamentowych: szt., kpl., m3, m2.

W specyfikacji technicznej szczegdtowej dla robdt montazowych budowy linii
elektroenergetycznej opracowanej dla konkretnego przedmiotu zamédwienia, mozna
ustali¢ inne szczegdtowe zasady przedmiaru i obmiaru przedmiotowych robot.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru

Ogodlne zasady odbioru robdét podano w ST ,Wymagania ogolne” Kod
CPV 45000000-7, pkt 8.

8.2. Warunki odbioru instalacji energetycznych i urzadzen
8.2.1. Odbioér miedzyoperacyjny

Odbiér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu
robot majacych wptyw na wykonanie dalszych prac.

Odbiorowi takiemu mogg podlega¢ m.in.:
montaz uchwytéw odciggowych , przelotowych i naroznych,
kontrola zwisu przewodow.

8.2.2. Odbior czesciowy

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czesSciowe robdt zanikajacych
oraz elementdédw urzadzen, ktore ulegajg zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajace),
uniemozliwiajac ocene prawidtowosci ich wykonania po catkowitym ukornczeniu prac.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ montazu oraz zgodnosc
Z obowigzujacymi przepisami i projektem:

wydzielonych instalacji np. instalacja uziemiajaca,
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wykonanie wykopdéw, jakos¢ i prawidiowos¢ utozenia ustojéow lub wykonania
fundamentow.

8.2.3. Odbior koncowy

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robot
nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robdt elektrycznych przed przekazaniem
uzytkownikowi catosci linii oSwietlenia drogowego.

Zakres badan zawiera ,Ramowa instrukcja eksploatacji elektroenergetycznych
linii napowietrznych”. Instytut Energetyki, Warszawa 1991 r.

Parametry badan oraz sposéb przeprowadzenia badan sg okreslone w normach
PN-IEC 60364-6-61:2000 i PN-E-04700:1998/Az1:2000.

Wyniki badan trzeba zamiesci¢ w protokole odbioru korncowego.
9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robdot podano w ST
~Wymagania ogdlne” Kod CPV 45000000-7, pkt 9.

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie robdot montazowych linii i instalacji elektroenergetycznych moze
by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu roboét i ich koicowym
odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych
robét.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawcqg nastepuje
po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz pfatnosci wykonanego i odebranego zakresu robét
stanowi wartosc¢ tych robét obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robét
zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robat.
Ceny jednostkowe wykonania robot instalacji elektroenergetycznych lub kwoty
ryczattowe obejmujace roboty ww. uwzgledniajq:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatdw, narzedzi i sprzetu,

- obstuge sprzetu nie posiadajgcego etatowe]j obstugi,

- ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
umozliwiajacych wykonanie robot na wysokosci do 4 m (jesli taka koniecznosc

wystepuje),
— usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robdt,
- uporzadkowanie miejsca wykonywania robdt,
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— usuniecie pozostatosci, resztek i odpadow materiatdow w sposob podany
w specyfikacji technicznej szczegdtowej,

- likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych ujete sg rowniez koszty montazu, demontazu i pracy
rusztowan niezbednych do wykonania robot na wysokosci do 4 m od poziomu
terenu.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Normy

- PN-76/E-02032 Oswietlenie drég publicznych

- PN-CEN/TR - 13201-1 Wybor klas os$wietlenia

- PN-CEN/TR - 13201-2 Wymagania oswietleniowe

- PN-E-05100-1 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.
Linie pradu przemiennego z przewodami roboczymi gotymi.

- PN SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie napowietrzne Projektowanie i budowa.
Linie pradu przemiennego z przewodami petnoizolowanymi oraz z przewodami

niepetnoizolowanymi.

- PN-E-06314 Elektryczne oprawy os$wietleniowe zewnetrzne.

- PN-E-06305/00 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogdlne wymagania i badania.

- PN-IEC-60364-6-61 Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

- PN-IEC99-4:1993 Ograniczniki przepiec. Beziskiernikowe zaworowe ograniczniki

przepie¢ z tlenkdw metali do sieci prgdu przemiennego

- PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach

elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan

odbiorczych.

- PN-IEC-60364-4-41 Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona

przeciwporazeniowa.

- PN-E-06314 Elektryczne oprawy os$wietleniowe zewnetrzne.

PN-91/E-02551 Osprzet linii napowietrznych i stacji. Terminologia.

10.2. Inne dokumenty, instrukcje i przepisy

10.2.1. Inne dokumenty i instrukcje

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (czesc
V). Wydanie 2, Warszawa, Wydawnictwo Akcydensowe 1981 r.

- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych. Wymagania
ogolne. Kod CPV 45000000-7. Wydanie II, OWEOB Promocja — 2005 r.

- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdét budowlanych. ,Roboty
w zakresie instalacji elektrycznych wewnetrznych” kod CPV 45310000-3.

- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdét budowlanych. ,Roboty
w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne” kod CPV
45111200.

- Poradnik montera elektryka. WNT, Warszawa 1997 r.
- Katalogi i karty materiatowe producentow.
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10.2.2. Ustawy

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r.
Nr 92, poz. 881).

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2013 r., poz. 1409
z pézn. zmianami).

10.2.3. Rozporzadzenia

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie
szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robdét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z
2005 r. Nr 75, poz. 664).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108,
poz. 953 z pdzniejszymi zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
sposobdéw deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow
oceny zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetnia¢c notyfikowane jednostki
uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczenia wyrobow
budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).



Warunki ogélne
wykonania i odbioru robot
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1. WSTEP.

Warunki ogdlne wykonania i odbioru robot okreslajg wymagania dotyczace
wszystkich asortymentdw robdt objetych warunkami szczegétowymi.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE REALIZACJI ROBOT.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos$¢ prowadzonych robdét oraz ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, obowigzujgcymi normami, szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi, poleceniami Inspektora Nadzoru oraz zasadami
sztuki budowlanej. Inspektor Nadzoru podejmuje decyzje we wszystkich
sprawach zwigzanych z jakoscig robdt, oceng jakosci uzytych materiatéw i
postepem robot oraz we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacjg
dokumentacji projektowej. Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢
wykonywane w terminie przez niego ustalonym pod grozbg wstrzymania roboét a
skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Wykonawca robot jest zobowigzany do:

- Opracowania Programu Zachowania Jakosci i uzyskania akceptacji Inspektora
Nadzoru przed rozpoczeciem robot.

- Takiej organizacji robét aby nie powodowac bez koniecznej potrzeby niszczenia
elementdw pasa drogowego nie objetych umowg o wykonaniu robot.

W przypadku uszkodzenia Ilub zniszczenia jakiegokolwiek elementu pasa

drogowego Wykonawca naprawi lub odbuduje go na koszt wtasny,

- Bezzwtocznego uporzadkowania terenu pasa drogowego i terenu przylegtego

po zakonczonych robotach.

- Na wniosek Inspektora Nadzoru opracowac¢ harmonogram ogdiny robot.

Wykonawcy robdt naliczone zostang kary pieniezne w przypadku stwierdzenia

wykonywania robdt niezgodnie z powyzszymi warunkami, kwoty te zostang

potrgcone z faktur miesiecznych.

3. WARUNKI PRZEKAZANIA PLACU BUDOWY

Przekazanie dokumentacji projektowej wraz z przedmiarem robdt nastgpi
protokolarnie w terminie okreslonym w umowie.
Przekazanie placu budowy nastgpi protokolarnie w terminie okreslonym
w umowie.
Zamawiajacy przekazuje Wykonawcy w formie zatgcznikow do protokotu
przekazania placu budowy:
- uzgodnienia prawne zwigzane z przekazaniem placu budowy,
- dziennik budowy i ksigzke obmiaru robdét.
Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Lokalizacja zaplecza budowy wraz z doprowadzeniem niezbednych mediow
spoczywa na Wykonawcy, a koszty z tego tytutu ponoszone zawierajg sie
w kwocie zadeklarowanej w ofercie przetargowej.



4. WARUNKI ZABEZPIECZENIA PLACU BUDOWY

Odpowiedzialnos¢ za zabezpieczenie placu budowy spoczywa na Wykonawcy,
az do zakonczenia i odbioru robot. Wykonawca robdt ponosi skutki prawne za
ewentualne szkody oséb trzecich spowodowane prowadzeniem robdt w pasie
drogowym, a w szczegolnosci w zwigzku z:

-niewtasciwym oznakowaniem i zabezpieczeniem robot,

-wadami technicznymi wykonanych robét powstatych w okresie gwarancyjnym.

Przed przystgpieniem do wykonywania robét Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony z organem zarzadzajacym ruchem drogowym,
projekt zabezpieczenia robot w czasie budowy.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywat
urzadzenia zabezpieczajqce (takie jak: ogrodzenie, o$wietlenie, znaki ostrzegawcze,
zapory, sygnaty, itp.) i podejmie wszelkie inne srodki niezbedne dla ochrony robét i
zachowania warunkow bezpieczenstwa ruchu kotowego i pieszego.

Znakowanie powinno by¢ wykonywane w porach najmniejszego natezenia ruchu

na drodze, w miare mozliwosci w nocy /poza godz. szczytu/.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie
znaki, zapory, tablice informacyjne i inne urzgdzenia zabezpieczajace powinny by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Biezaca kontrola stanu i kompletnosci oznakowania robdt wraz z jego korektg
wynikajacq z postepem i lokalizacjg robdt spoczywa na Wykonawcy.

Koszt zabezpieczenia placu budowy jest wigczony w cene ofertowg i nie podlega
odrebnej zapfacie.

5. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA.

Dokumentacja techniczna oraz szczegdtowe specyfikacje techniczne
stanowig integralng cze$¢ umowy.
Wykonawca w przypadku wykrycia btedéw, opuszczen lub niejednoznacznych jego
zdaniem sformutowan w materiatach przetargowych lub dokumentacji projektowej
powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru.
Wszystkie uzyte materiaty oraz wykonane roboty powinny by¢é zgodne
z dokumentacjq techniczng oraz szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.
W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacjg
projektowg i szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi, to takie materiaty bedq
musiaty by¢ zastgpione innymi, spetniajagcymi wymagania a roboty rozebrane na
koszt Wykonawcy.

6. OCHRONA WLASNOSCI PUBLICZNEJ I PRYWATNEJ.

Wykonawca zobowigzany jest do ochrony przed uszkodzeniem Ilub
zniszczeniem wiasnosci publicznej lub prywatnej. Wykonawca jest w petni
odpowiedzialny za ochrone urzadzen uzbrojenia terenu takich jak: przewody,
rurociagi, kable telefoniczne itp.

W trakcie budowy Wykonawca zobowigzany jest do wiasciwego oznakowania
i zabezpieczenia tych urzadzen.

Koszty ewentualnych napraw zniszczonych lub uszkodzonych urzadzen ponosi
Wykonawca. O fakcie uszkodzenia Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowane wtadze.
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone drzew, krzewow,
kwietnikow i trawnikdw znajdujacych sie w pasie drogowym podczas
prowadzonych robot.

W przypadku zniszczenia Iub uszkodzenia ww. elementdw pasa zieleni
Wykonawca ponosi wszelkg odpowiedzialnos¢ wynikajgca z przepiséw Ustawy
»,O ochronie i ksztattowaniu srodowiska".

Wykonawca zobowigzany jest do uporzadkowania i przywrdcenia na wiasny
koszt pasow zieleni do stanu pierwotnego (tj. posadzenie drzew i krzewdéw w
razie ich zniszczenia, naniesienie i rozscielenie warstwy 5-8cm ziemi urodzajnej
na trawnikach oraz wysianie nasion traw).

7. WARUNKI STOSOWANIA MATERIALOW BUDOWLANYCH.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos$¢ za spetnienie wymagan jakosciowych
materiatdw uzytych do realizacji robot.

W terminie wyznaczonym przez Inspektora Nadzoru powinien przedstawi¢ do
zatwierdzenia informacje dotyczace zrédta wytwarzania Iub wydobycia
materiatow.

Do wykonywania robdét budowlanych nalezy stosowaé (zgodnie z Prawem
Budowlanym ustawa z dnia 7.07.1994 wraz z poOzniejszymi zmianami)
wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie uznaje sie wyroby, dla
ktérych zgodnie z odrebnymi przepisami wydano atest zgodnosci majacy
w zaleznosci od rodzaj wyrobu forme:

-certyfikatu - na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
-deklaracji zgodnosci lub certyfikatu zgodnosci z Polska Normg lub aprobatg
techniczng jezeli nie sg objete certyfikacjq okreslong w pkt. poprzednim.

W przypadku materiatéw dla ktérych warunki szczegdétowe wymagajq atestow,
kazda partia materiatdbw dostarczona na budowe powinna posiadaé atest
okreslajacy jednoznacznie jej cechy.

Wykonawca zobowigzany jest na biezaco kontrolowaé jakos¢ wbudowanych
materiatdw. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom, powinny by¢ przez
Wykonawce wywiezione z placu budowy.

Materiaty nie spetniajagce wymagan jakosciowych Wykonawca wbudowuje na
wiasne ryzyko liczac sie z koniecznoscig rozbiorki i ponownego wykonania robot
lub niezaptaceniem za wykonane roboty.

Wykonawca zapewni odpowiednie warunki skfadowania i przechowywania
materiatow.

Po zakonczeniu robdt miejsca czasowego skfadowania materiatdw powinny byc¢
doprowadzone do ich pierwotnego stanu.

Niedopuszczalnym jest stosowanie materiatdw szkodliwych dla Srodowiska. Wszelkie
konsekwencje uzycia materiatéw szkodliwych dla otoczenia ponosi Wykonawca.
Jezeli dokumentacja projektowa szczegdtowe specyfikacje techniczne przewidujg
mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonanych robotach,
Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o takim zamiarze
z odpowiednim wyprzedzeniem i uzyskac jego akceptacje.
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8. SPRZET I TRANSPORT.

Wykonawca zobowigzany jest stosowac sprzet, ktory gwarantowac bedzie
wymagang jakos¢ oraz terminowos$¢ wykonywanych robot.
Dobdr sprzetu wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru. Sprzet nie gwarantujacy
nalezytego wykonania robét zostanie przez Inspektora Nadzoru nie dopuszczony do
robot. Sprzet powinien byc¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.
Podczas transportu materiatdbw i sprzetu na drogach publicznych Wykonawca
powinien przestrzegac obowigzujacych ograniczen odnosnie obcigzen osi
pojazdéw. Wszelkie zanieczyszczenia spowodowane swoimi pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do placu budowy, Wykonawca bedzie usuwat na
biezaco, na wtasny koszt.
Srodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatdbw powinny
gwarantowa¢ zachowanie jakosci przewozonych materiatdw oraz spetniaé
wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.

9. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci
materiatow. Pomiary i badania materiatdbw wykonawca powinien prowadzi¢ zgodnie z
warunkami szczegdtowymi oraz obowigzujgcymi normami. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem tych badan ponosi Wykonawca.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie zobowigzany przeprowadzic¢
dodatkowe badania materiatéw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek,
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy

Do kontroli robdt i materiatow dostarczanych na budowe lub na niej wytwarzanych
uprawniony jest Inspektor Nadzoru. O zauwazonych wadach powiadomi Wykonawce,
a w przypadkach szczegolnych - Gmine Gdrno.

9.1. Pobieranie probek.

IloSci i czestos¢ pobieranych prébek okreslajg normy i warunki
szczegbtowe. Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ Inspektorowi Nadzoru
mozliwos$¢ wziecia udziatu w pobieraniu prébek.

Inspektor Nadzoru moze pobierac probki i wykonywac badania niezaleznie od
Wykonawcy na koszt Zamawiajgcego, wowczas jednak probki powinny by¢
pobierane w obecnosci Wykonawcy.

9.2. Atesty jakosci materiatow i urzadzen.

W przypadku materiatdw, dla ktérych szczegdtowe specyfikacje
techniczne wymagajg atestow, kazda partia dostarczona na budowe powinna
posiadac atest okreslajacy w sposdéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posiada¢ atesty wydane przez producenta
poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie
wynikéw tych badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru.

10. DOKUMENTY BUDOWY.

Wykonawca zobowigzany jest do wiasciwego prowadzenia dokumentacji
budowy, ktéra obejmuje:
1. Dziennik budowy,



20

2. Ksigzke obmiaru robdét, dokumentacje laboratoryjng (atesty materiatéw,
recepty robocze, wyniki badan kontrolnych ).

inne dokumenty jak :

- uzgodnienia prawne dotyczace realizacji budowy,

- dokumentacje projektowg,

- protokdt przekazania placu budowy,

- protokdty z narad i ustalen,

- protokdéty odbiorow czesciowych robot.

Dokumenty powinny by¢ dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane mu

na kazde zadanie. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét.

11. OBMIAR ROBOT.

Obmiar robdt powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych
robot w jednostkach okreslonych w kosztorysie ofertowym. Obmiaru dokonuje
Wykonawca w obecnosci Inspektora Nadzoru , po wczesniejszym powiadomieniu
go o terminie i zakresie dokonywanego obmiaru. Wyniki obmiaru Wykonawca
wpisuje do ksigzki obmiaru.

Obmiary powinny by¢ przeprowadzane przed odbiorem czesciowym lub
koncowym robdét.

Obmiary robdt podlegajacych zakryciu powinny by¢ dokonane przed ich
zakryciem.

12. WARUNKI ODBIORU ROBOT.
12.1. Rodzaje odbiorow:

W zaleznosci od ustalen odpowiednich szczegdtowych specyfikacji
technicznych, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) odbiér robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbidr czesciowy,

c) odbidér koncowy,

d) odbidr ostateczny.

12.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér polega na ocenie ilosci i jakosci robot ktére w dalszej realizacji

zostang zakryte. Wykonawca zgtasza do odbioru dang czes¢ robdt wpisem do
dziennika budowy , a inspektor nadzoru dokonuje odbioru.
Jakos¢ ilos¢ robdt ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow biezacej
kontroli jakosci, na podstawie zgodnosci robot z dokumentacjg projektowg i e
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi, oraz na podstawie obmiaru i
ewentualnie badan kontrolnych w czasie odbioru.

12.3 Odbior czesciowy robot.

Polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot wraz
z ustaleniem naleznego wynagrodzenia. W przypadku gdy umowa dopuszcza
czesciowe rozliczanie zamodwienia protokét odbioru czesciowego robdt stanowi
podstawe do wystawienia faktury.



12.4. Odbior koncowy zadania.

Polega na ocenie rzeczywistego wykonania robot na poszczegélnym zadaniu
pod wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci.
1). Zasady dokonywania odbioru korncowego:

a) zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru powinna byc¢
stwierdzona wpisem Wykonawcy do dziennika budowy
potwierdzonym przez Inspektora Nadzoru oraz pisemnym
powiadomieniem Zamawiajgcego.

b) odbiér koncowy =zadania powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym
w umowie liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru
zakonczenia robdt i prawidtowosci ich wykonania oraz kompletnosci
dokumentéw do odbioru koncowego,

C) odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez
Zamawiajqcego, przy udziale inspektora nadzoru i Wykonawcy,

d) komisja dokonuje oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych

dokumentow, wynikdw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci  wykonywanych  robét z  dokumentacjaq  projektowa,
szczeg&towymi specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami

Inspektora Nadzoru.

e) w czasie odbioru koncowego komisja zapoznaje sie réwniez
z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdét zanikajacych
i ulegajacych zakryciu.

f) w czasie odbioru koncowego moga by¢ dokonywane badania i pomiary
sprawdzajace przewidziane przy odbiorach konncowych wg odpowiednich
szczegotowych specyfikacji technicznych.

g) podstawowym dokumentem tego odbioru jest protokdt odbioru koricowego
robot sporzadzony wg wzorca przygotowanego przez Zamawiajgcego.

2) Dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym robét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest
protokét odbioru koncowego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujgace dokumenty:

a) dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami,
b) szczegdtowe specyfikacje techniczne na poszczegdlne asortymenty robdt,
c) dziennik budowy i ksigzke obmiaru,

d) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru zwtaszcza przy odbiorze robdt
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu i udokumentowania wykonania jego
zalecen,

e) recepty robocze, ustalenia technologiczne, wyniki pomiaréw i badan
kontrolnych wykonanych zgodnie z szczegotowymi specyfikacjami
technicznymi, atesty na materiaty i produkty przemystowe,

f)inne dokumenty ustalone przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku, gdy komisja stwierdzi, ze roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie sg gotowe do odbioru koncowego, to komisja wyznaczy
ponowny termin odbioru.
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12.5. Odbior ostateczny robét.

Polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym Ilub zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbidér ostateczny powinien by¢é dokonany na podstawie oceny
wizualnej zadania z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

13. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji slepego kosztorysu.

Cena jednostkowa dla danej pozycji kosztorysu powinna obejmowac:
- robocizne bezposrednig

- wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu
na plac budowy i z powrotem, montaz, demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki
dotyczace BHP,

- oznakowanie robot, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe,

- ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa

Wykonawcy.

- zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkdéw mogacych wystgpi¢ w czasie realizacji robét i w okresie gwarancyjnym
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgqcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Uzgodniona cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje
w kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania
dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objetych ta pozycjg kosztorysowg za
wyjatkiem przypadkéw omoéwionych w warunkach kontraktu.



