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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej specyfikdaeghnicznej (ST)gswymagania dotyee wykonania
i odbioru dwietlenia drogowego przy drodze gminnej, dz. nrcevid60 obgb Borkdw, gm.
Daleszyce.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) stosowanat jegko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyenionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji gnapstosowanie do budowyvaetlenia
ulicznego polegapej na budowie stupdébw energetycznych, podwieszemitzewodu
o$wietleniowego typu AsXSx 2x25nmfmad dziatkami nr ewid.: 360, 14/8, 15/2, 15/3,415/
15/8, 20/6, 20/7 olkb Borkdéw gm. Daleszyce oraz zainstalowaniu na Rtoyeanych stupach
opraw dwietleniowych staacych do éwietlenia drogi gminne;.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogollne wymagania dotygze robot podano w ,Warunkach ogoélnych wykonania
i odbioru robot".

1.5. Okreslenia podstawowe

Stup aswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona na fundamencigcst do zamocowania

oprawy dwietleniowej na WYSOK nie wikszej Nk
14 m.

Wysiegnik - element rurowysczacy stup dwietleniowy z opraw.

Oprawa oswietleniowa - urzdzenie stagce do rozdziatu, filtracji

i przeksztatcania strumientvietinego wystanego przezodto swiatta, zawierajce wszystkie
niezledne detale do przymocowania i ge#enia z instalagjelektryczna.

Kabel - przewdd wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzenigdprelekirycznego,
mogacy pracowa pod i nad ziemi

Linia napowietrzna n.n. energetyczna linia zasiap wykonana przewodami napowietrznymi
zawieszonymi na stupach.

Ustdj - rodzaj fundamentu dla stupévivaetleniowych.

Fundament - konstrukcja zagbiona w ziemi, shpca do utrzymania stupa
lub szafy @wietleniowej w pozyciji pracy.

Tablice cdwietlenia - urzdzenie rozdzielczo - sterownicze begpdnio zasilajce instalacje
oswietleniowe.

Dodatkowa ochrona przeciwporaeniowa - ochrona ogci przewodzcych dosipnych w
wypadku pojawienia gina nich nagicia w warunkach zakidéceniowych.

Pozostate okrélenia podstawowegzgodne z obowrzujacymi odpowiednimi

polskimi normami.



2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zoboyziany dostarczy materiaty zgodne z wymaganiami dokumentacji
technicznej i ST. Wykonawca powinien powiadéminspektora o proponowanyctrédiach
otrzymania materialdow przed rozpeciem ich dostawy. W przypadku nie zaakceptowania
materialu ze wskazanegoddia Wykonawca powinien przedstéwio akceptacji Inspektora
materiat z innegarodta.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidupazliwosé wariantowego wyboru rodzaju
materiatdbw w wykonywanych robotach, Wykonawca paevinpowiadomi Inspektora o swoim
wyborze najszybciej jak to nalbwe przed ayciem materialu albo w okresie wyznaczonym przez
Inspektora.
Wybrany lub zaakceptowany rodzaj materiatlu niezendy¢ pd&zniej zmieniony bez zgody
Inspektora.
Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdyjsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, {iczsk z jego nie przegiem lub niezaptaceniem za
wykonan prac.
Przewidziano nagpujace materiaty:

- przewody napowietrzne aluminiowe-izolowane

- oprawy LED dwietlenia drogowego

- wysiegniki do opraw

- ograniczniki przepi

- bezpieczniki stupowe izolowane

2.2. Przewody

Elektroenergetyczne linie napowietrzne Doy posiadéa przewody
Z materiatdw 0 dostatecznej wytrzymadona rozciganie i dostatecznej odpoged na wptywy
atmosferyczne i chemiczne. W liniach napowietrzngohLkV zaleca gistosowanie przewodow
elektroenergetycznych samaéngch z zytami aluminiowymi i izolacji z polietylenu
usieciowanego. Przekrdjyt przewoddw powinien hy zgodny z dokumentagjprojektows.
Przewidziano zastosowanie przewoddw typu AsXSn 2ras.

2.3. Wyskgniki i oprawy oswietleniowe
2.3.1. Oprawy dwietleniowe

Naley zastosowa dla Gwietlenia drogowegozrodta swiatta i oprawy spetniage
wymagania PN-83/E-06305. Zastosowano oprawy typD IdEmocy 52W. Oprawy powinny
spelni@ wymagania zawarte w opisie technicznym. Wszystiagci metalowe powinny ky
zabezpieczone przed korgzj

2.3.2. Wysggniki do montazu opraw

Ramiona lub ramgi wysikgnika powinno by nachylone pod odpowiednimgtem od
poziomu a ich wysg powinien by zgodny z DokumentagProjektovd. Wyskgniki powinny by
dostosowane do opraw i stupowzgcych do zamontowania lamgwaetleniowych. Wysigniki
winny umealiwia¢ monta ich na wierzchotku stupa lub Baeianie bocznej stupa. Materiat s4cy
do wykonania wysignika nie powinien podlegakorozji lub powinien b§ zabezpieczony
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srodkami antykorozyjnymi zapewnigyymi odpowiedni stopiezabezpieczenia antykorozyjnego.

Wysiegniki naleey montow& na slupach stggych przy pomocy avigu
i samochodu z balkonem. €2 pionowg wysiegnika naley przymocowa do stupa za pomac
uchwytéw przy wierzchotku stupa i po ustawieniuwggionie naley unieruchomi go srubami,
znajdugcymi sk w nagwintowanych otworach.
Zaleca s} ustawienie pionu wysgnika przy obcizeniu go opraw lub ckzarem réwnym
Cigzarowi oprawy.
Wysiegniki powinny by ustawione poddtem 90 stopni z doktadicia + 2 stopnie do osi jezdni.
Nalezy dazy¢, aby czsci ukasne wysegnikdw znajdowaly si w jednej ptaszczanie rownolegtej
do powierzchni éwietlanej jezdni.

2.4. Ochrona odgromowa

Do ochrony odgromowej linii nalg zastosow& ograniczniki  przepi
SE 30.350-5

2.5. Specyfikacja materialowa

Linia napowietrzna oswietlenia ulicznego - wykaz materiatow
Zestawienie materiatéw
Borkow, gm. Daleszyce

Typ zerdzi:

L.p. Element Typ JM | llos¢
1 Zerdz strunobetonowa wirowana E-10.5/4.3 szt. 2
2 Zerdz strunobetonowa wirowana E-12/2.5 szt. 1
3 Zerdz strunobetonowa wirowana E-12/4.3 szt. 1

Rodzaje przewodow:

L.p. Element Typ JM | llosé
4 Przewdd AsXSn 2x25mm?2 m 160
Ustoje:

L.p. Element Typ JM | llos¢
5  Objemka OU-1/VE szt. 2
6 Objemka OU-la/VE szt. 7
7 Ptyta stopowa 0.3x0.3m szt. 4
8 Ptyta ustojowa U-85 szt. 9
Uzbrojenie:

L.p. Element Typ JM | llosé
9 Hak wieszakowy M16x240 szt. 2
10 Hak wieszakowy M16x320 szt. 1
11 Hak wieszakowy M20x240 szt. 1
12 Hak wieszakowy M20x250 szt. 1
13 Ostonka konca przewodu PK 99.025 szt. 4
14 Uchwyt dystansowy SO 79.6 szt. 2
15 Uchwyt narozny SO 270 szt. 2
16  Uchwyt odciggowy SO 117.225S szt. 2
17  Uchwyt przelotowy SO 270 szt. 1



Typ uziomu:

L.p. Element Typ JM | llos¢
18 Bednarka oc. 25x4mm m 9
19 Bednarka stalowa-oc. 25x4mm m 7,5
20 Klamerka COT 36 szt. 8
21 Pret stalowy oc. fi 18mm, dt.3 szt. 1
22 Przewdd izolowany di. 1m AsXSn 1x25mm2 szt. 1
23 Sruba oc. z nakretka, podktadkg okragta i sprezystg M10x25 szt. 2
24  Sruba oc. z nakretka, podktadka okragtg i sprezystg M20x25 szt. 2
25 Tasma stalowa, 2x1, 20x0.7 COT 37 m 8
26  Zacisk odgatezny przebijajacy izolacje SLIP 12.05 szt. 1
27  Zacisk uziemiajgcy srubowy BELOS 2442 szt. 1
Ochrona przepieciowa:

L.p. Element Typ JM | llosé
28 Ogranicznik przepie¢ SE30.350-5 szt. 1
29 Opaska PER 15 szt. 1
30 Przewdd goty L 16mm2 m 2
31 Uchwyt dwumetalowy 11 803 szt. 1
Oswietlenie uliczne:

L.p. Element Typ JM | llos¢
32 Konstrukcja mocujgca wysiegnik oprawy KwW-1 szt. 8
33 Objemka OB-35a szt. 8
34 Opaska PER 15 szt. 8
35 Oprawa bezpiecznikowa SV 29.253 szt. 4
36 Przewdd izolowany ALYd 16mm2 m 4
37 Przewdd izolowany DYd 2.5mm2 m 12
38 Typ oprawy LED 52W szt. 4
39 Wkiadka topikowa 6A szt. 4
40 Woysiegnik oprawy oswietlenia ulicznego W-0/1 szt. 4
41  Zacisk odgatezny przebijajgcy izolacje SLIP 12.05 szt. 8
42  Zacisk tulejowy ZUP-5 szt. 4
43  Wylgcznik nadmiarowo-prgdowy S301 C13 A szt. 1

~2



3. SPRET
3.1. Ogdblne wymagania

Wykonawca jest zobogziany do dywania jedynie takiego spytu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jak@wykonywanych robét, zarowno w miejscach tych rofak te
przy wykonywaniu czynniei pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadumwytadunku
materiatow, sprgu itp. Sprzt uzywany przez Wykonawc powinien uzysk& akceptag
Inspektora. Liczba i wydajsé sprztu powinna gwarantowawykonanie robo6t zgodnie z
zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniaktspektora w terminie
przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprzt do wykonywania Gwietlenia drég

Wykonawca przygtujacy do wykonania swietlenia ulicy winien wykaza sie
mozliwoscig korzystania z nagbujacych maszyn i spetu gwarantujcych wiaciwg jakasé robot:
» samochdd specjalny linowy z platfagrinbalkonem,

e zuraw samochodowy,

» wibromiot,

» ciaggnik kotowy,

« pompa przeponowa spalinowa do 38m

* podnanik montazowy PMH samochodowy,
» koparko-spycharka.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania

Wykonawca jest zobaywany do aywania jedynie takicBrodkow transportowych, ktore
nie wptyrg niekorzystnie na jako wykonywanych robét. Liczbarodkéw transportu powinna
gwarantowa prowadzenie robot zgodnie z zasadami dérgmi z dokumentacji projektowej, ST
i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianymtkaktem.

4.2. Transport materiatow i elementow

Wykonawca przygiujacy do wykonania @wietlenia drogi (ulicy) winien wykazasic
mozliwoscig korzystania z nagbujacychsrodkdw transportowych:
e samochdd skrzyniowy do 5t,
* przyczepa dizycowa,
» samochdd dostawczy,
» $rodek transportowy,
* przyczepa skrzyniowa 3,5t,
* przyczepa do przewvenia kabli,

Nasrodkach transportu przewane materiaty i elementy powinny byabezpieczone przed ich
przemieszczeniem, uktadane zgodnie z warunkamspgoatu wydanymi przez wytwagc dla
poszczegolnych elementow.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Rozbudowa linii napowietrznej nN éwietlenia drogowego

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragoétinie z dokumentacjechniczg
i umowg oraz za jak& zastosowanych materiatow i j@éonykonanych robét. Roboty winny by
wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami ST ocdegeniami inspektora nadzoru.

Wykonawca musi opracowa i przedstawd do akceptacji Przedstawicielowi
Zamawiagcego harmonogram robét, zawigmj uzgodnione zaytkownikiem okresy wyjczenia
napkcia oraz wykaz spetu i pracownikOw z uprawnieniami.

Przebudow linii nalezy wykonywa zgodnie z normami i przepisami budowy oraz z
przepisami
0 bezpieczéstwie i higienie pracy.

Przed przygpieniem do prac natg powiadomt zainteresowane instytucje.

5.2. Montaz przewodow

Zakres robot obejmuje:

. dostarczenie przewodow do strefy mantaej, utazenie na ziemi, na miejscu moatawg
projektu — wzdta sekcji,

« mocowanie przewoddéw na uchwytachidaawych i odcigowych,
przy pomocy samochodu z podnikiem hydraulicznym,
monta bezpiecznikdw i odgromnikéw na stupach przy ponmssyochodu
z podndnikiem hydraulicznym,
« monta instalacji uziemiajcych,
« prace wykdczeniowe i préby pomontawe.

5.3. Montaz wysiegnikow i opraw oswietleniowych

Wysiegniki nalezy montowa na stupach kontrgg¢ srubami montaowymi. Nalery dazye,
aby czsci ukasne wysegnikdw znajdowaty sipod ktem 15 do powierzchni éwietlane;.

Montaz opraw na wysgnikach nalgy wykona przy pomocy samochodu
z podnanikiem hydraulicznym. Kada oprawe przed zamontowaniem najepodiczy¢ do sieci
i sprawdzt jej dziatanie (sprawdzeniemiecenia si lampy).

Oprawy naley montowd& po uprzednim wagnieciu przewodow zasilagych do stupéw
i wysiegnikow. Oprawy nakey mocowa& na wysggnikach w sposéb wskazany przez producenta
opraw, po wprowadzeniu do nich przewoddéw zagilgjh i ustawieniu ich w pokeniu pracy.
Przed zamocowaniem na stupach spratvdiziatanie opraw oraz prawidiow®d polgczen.
Wysiegniki i oprawy mocowaw sposob trwaty unienatiwiajacy ich obrot.

5.4. Montaz bezpiecznikéw na linii napowietrznej nN

Na stupach przy ayciu podnaénika z balkonem naky na przewodach izolowanych
zainstalowa skrzynki bezpiecznikowe SV 29.253 wypazsiae W zaciski przebijage izolacg.

Roboty wykona przy wyciu sprztu i narzdzi przewidzianych przez producentow

osprztu do budowy linii napowietrznych n.n.

5.5. Montaz odgromnikéw na linii napowietrznej nN
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Na stupach przyayciu podndnika z balkonem naly na przewodach izolowanych linii
napowietrznej zainstalowadgromniki SE 30.350-5 wyposme w zaciski przebijgge izolacg.
Roboty wykond przy wyciu sprztu i narzdzi przewidzianych przez producentow osprzdo
budowy linii napowietrznych n.n.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robdt podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV
45000000-07 pkt 6.

Ponadto naley wykona sprawdzenia odbiorcze skiagtzg s¢ z ogkdzin czsciowych
i koncowych polegajcych na kontroli:

—zgodnéci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stariaktycznym,

—jakasci i zgodndci wykonania robdt z ustalgnw dokumentacji powykonawczej,
normami, przepisami budowy oraz bhp,

—poprawnéci wykonania i zabezpieczenia pater srubowych instalacji elektrycznej
potwierdzonych protokotem przez wykonawnontau,

—pomiarach rezystancji uziemie i wszelkich innych wynikagcych
z dokumentacji technicznej, norm, przepisbw budowy eksploatacji lub uzgodnie
Z Inwestorem.

Pomiary zwisow przewodow nale dokon& przy pomocy teodolitu i taty lub tarczy
celowej, kolejnéc faz dla linii o napiciu znamionowym do 1 kV przy pomocy woltomierza.

Po wykonaniu ogldzin naley sporadzi¢ protokdty z przeprowadzonych badagodnie
Zz wymogami zawartymi w normieN-IEC 60364-6-61:2000
Szczegotowy wykaz oraz zakres pomaat@ych bada kabli i przewodéw  zawarty jest w PN-
IEC 60364-6-61:2000 i PN-E-04700:1998/Az1:2000.

6.2. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatam

Wszystkie materialy, usglzenia | aparaty nie speljag wymaga podanych
w odpowiednich punktach specyfikacji, zostandrzucone. 3 materialy nie spetigfe
wymaga zostaly wbudowane lub zastosowane, to na poledespektora nadzoru Wykonawca
wymieni je na wiéciwe, na wiasny koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy Inspektor nadzoru ieouzné wad: za nie majca
zasadniczego wptywu na jalofunkcjonowania instalacji i ustélizakres i wielké¢ potrcen za
obnizory jakas¢.
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7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru

Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST "@&@ania ogolne” kod CPV
45000000-7, pkt 7.

7.2. Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru robétontazowych instalacji linii
elektroenergetycznych

Obmiaru robét dokonuje iz natury (wykonanej roboty) przyjnygj jednostki miary
odpowiadajce zawartym w dokumentacji i tak:

— dla konstrukcji wsporczych: szt., kpl., kg, t,

— dla przewodow: km, m lub kpl.,

— dla ospretu linii: szt., kpl.,

— dla robét fundamentowych: szt., kpl., m3, m2.

W specyfikacji technicznej szczegotoweja drob6t montzowych budowy linii
elektroenergetycznej opracowanej dla konkretnegedmniotu zamowienia, mina ustak inne
szczegoOtowe zasady przedmiaru i obmiaru przedmigtowobot.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru

Ogollne  zasady odbioru robét podano w ST ,Wymaganiagolne” Kod
CPV 45000000-7, pkt 8.

8.2. Warunki odbioru instalacji energetycznych i uzadzen
8.2.1. Odbior medzyoperacyjny

Odbiér medzyoperacyjny przeprowadzany jest po Zakzeniu danego etapu robot
majcych wptyw na wykonanie dalszych prac.

Odbiorowi takiemu magpodlegé m.in.:
« monta uchwytow odcigowych , przelotowych i nazaych,
« kontrola zwisu przewodéw.

8.2.2. Odbior czsciowy

Nalezy przeprowadZi badanie pomontawe czsciowe robot zanikapych oraz
elementéw urgdzen, ktore ulegaj zakryciu (np. wszelkie roboty zanikeg), uniemeliwiajac
ocerg prawidtowaci ich wykonania po catkowitym ukeczeniu prac.

Podczas odbioru nalg sprawdzt prawidlow@d¢ montau oraz zgodnk
Z obowizujgcymi przepisami i projektem:

- wydzielonych instalacji np. instalacja uziemasg,
- wykonanie wykopow, jak& i prawidtowa¢ utozenia ustojow lub wykonania fundamentow.



8.2.3. Odbiér kaicowy

Badania pomontawe jako techniczne sprawdzenie jstiowykonanych robot naky
przeprowadd po zakaczeniu robot elektrycznych przed przekazanieiytkownikowi catGci
linii o$wietlenia drogowego.

Zakres bada zawiera ,Ramowa instrukcja eksploatacji elektrogetycznych linii
napowietrznych”. Instytut Energetyki, Warszawa 1891

Parametry badaoraz sposéb przeprowadzenia iagaokreslone w normach PN-IEC 60364-
6-61:2000 i PN-E-04700:1998/Az1:2000.

Wyniki bada trzeba zamigi¢ w protokole odbioru kicowego.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogolne ustalenia dotyegce podstawy rozliczenia robot

Ogolne ustalenia dotygze podstawy rozliczenia rob6t podano w ST ,\Wymagagidline”
Kod CPV 45000000-7, pkt 9.

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnéci

Rozliczenie robét montkawych linii i instalacji elektroenergetycznych aeoby¢ dokonane
jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robothi kencowym odbiorze lub etapami
okreslonymi
w umowie, po dokonaniu odbiorowesziowych robét.

Ostateczne rozliczenie umowy peuairy zamawiajcym a wykonawg nas¢puje po dokonaniu
odbioru pogwarancyjnego.

Podstaw rozliczenia oraz ptatdoi wykonanego i odebranego zakresu rob6t stanowtios¢a
tych robét obliczona na podstawie:

— okrglonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jedmsych i ilosci robdt
zaakceptowanych przez zamawiggo lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za ckoay zakres robot.
Ceny jednostkowe wykonania robot instalacii elektergetycznych lub kwoty
ryczattowe obejmugge roboty ww. uwzgdniap:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie do stanowiska roboczego materiataugdzi i sprztu,

— obstug sprztu nie posiadapego etatowej obstugi,

— ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkiclsztowa przestawnych unitiwiajacych
wykonanie robo6t na wysoka do 4 m (jéli taka konieczn&t wystepuije),

— usun¢cie wad i usterek oraz naprawienie uszkadgrwvstatych w czasie robot,
— uporadkowanie miejsca wykonywania robot,

— usungcie pozostakeri, resztek i odpaddéw materiatdw w sposob podanyspecyfikacii
technicznej szczegdtowe),

— likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczaltowych dgje @ rOowniez koszty montau, demontau i pracy rusztowa
niezlednych do wykonania robot na wysékodo 4 m od poziomu terenu.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy

- PN-76/E-02032 &wietlenie drog publicznych
- PN-CEN/TR - 13201-1 Wybor klagwietlenia
- PN-CEN/TR - 13201-2 Wymaganidvaetleniowe
- PN-E-05100-1 Elektroenergetyczne linie napowretr£rojektowanie i budowa.
Linie prdu przemiennego z przewodami roboczymi gotymi.
- PN SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie napowneti2rojektowanie i budowa.
Linie prdu przemiennego z przewodami petnoizolowanymi anazewodami
niepetnoizolowanymi.
- PN-E-06314 Elektryczne oprawyvaetleniowe zewstrzne.
- PN-E-06305/00 Elektryczne opraw$metleniowe. Ogoline wymagania i badania.
- PN-IEC-60364-6-61 Sprawdzanie. Sprawdzanie odber
- PN-IEC99-4:1993 Ograniczniki przepi Beziskiernikowe zaworowe ograniczniki pragpz
tlenkdw metali do sieci pdu przemiennego
- PN-E-04700:1998 Ugzlzenia i uklady elektryczne w obiektach elektrogasicznych.
Wytyczne przeprowadzania pomataevych bada odbiorczych.
- PN-IEC-60364-4-41 Ochrona dla zapewnienia bezpistwa. Ochrona przeciwpadeniowa.
- PN-E-06314 Elektryczne oprawyvaetleniowe zewstrzne.
PN-91/E-02551 Ospet linii napowietrznych i stacji. Terminologia.

10.2. Inne dokumenty, instrukcje i przepisy
10.2.1. Inne dokumenty i instrukcje

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét buldmo-montaowych (czs¢ V). Wydanie
2, Warszawa, Wydawnictwo Akcydensowe 1981 r.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdtdowlanych. Wymagania ogolne. Kod
CPV 45000000-7. Wydanie II, OWEOB Promocja — 2Q05 r

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdbudowlanych. ,Roboty
w zakresie instalacji elektrycznych wegptnznych” kod CPV 45310000-3.
— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdbudowlanych. ,Roboty

w zakresie przygotowania terenu pod buglovoboty ziemne” kod CPV 45111200.
— Poradnik montera elektryka. WNT, Warszawa 1997 r.
— Katalogi i karty materialowe producentéw.

10.2.2. Ustawy

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach lddoych (Dz. U. z 2004 r.
Nr 92, poz. 881).
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane. (Dz z 2013 r., poz. 1409

Z p&n. zmianami).

10.2.3. Rozporgdzenia

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 1sprawie szczegotowego zakresu i
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formy dokumentacji projektowej, specyfikacji teatumych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalnoakowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072,
zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002wr.sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszanzawierajcego dane dotygze
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nd81poz. 953 z pdiejszymi
Zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodsoi wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania zciakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004w sprawie systemOw oceny
zgodndci, wymaga, jakie powinny spetnianotyfikowane jednostki uczestnige w ocenie

zgodndci oraz sposobu oznaczenia wyrobéw budowlanychkaemania CE (Dz. U. Nr 195,

poz. 2011).



